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} Baureihe jPM - Produkteigenschaften

Einzigartige Holroyd Zahnform

Einte.ilige ; fr maximale Hochleistungs-Kugel- und
Abtriebsbuchse mit Drehmomentkapazitat Kegelrollenlager fur héchste
dem Bronzezahnkranz und optimale Leistungsfahigkeit Belastbarkeit und

mittels elastbarkeit un

ElektronenstrahlschweiBens Lebensdauer

verbunden, um maximale
Festigkeit bei stoBartigen
Belastungen

zu gewahrleisten.
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Standard B5 und B14 Motoren
koénnen Gber eine Steckhilse aus

Polymer angeschlossen werden.
Dies sorgt fuir Haltbarkeit,

Alle Seiten des Getriebegehauses Laufruhe und Festigkeit.

werden maschinell bearbeitet. Die
FGBe konnen entfernt werden und
der B5 Abtriebsflansch bietet eine
Vielzahl an Montageméglichkeiten.

Querschnitt des elektronenstrahlgeschweiBten Zahnkranzes und Grundkarper,
zur Veranschaulichung der Verbindung des Bronzekranzes mit dem gusseisernen Grundkarper.
Diese leistungsstarke Verbindung ermaglicht Kraftiibertragungen unter StoBbelastungen.
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ATEX Genehmigung - Hinweise

ATEX Genehmigung

RENGOLD Gears Produkte fiir den Betrieb in
explosionsgefahrdeten Umgebungen.

Allgemeines

@ RENOLD Gears Einheiten sind als ATEX Gruppe Il, Kategorie
2 eingestuft und gewahrleisten damit das erforderliche MaB an
Sicherheit, um in explosionsgefahrdeten Umgebungen einem
normalen Betrieb, bzw. einem Betrieb wahrend eventuellen
Fehlfunktionen, nachgehen zu kénnen.

@ Es muss geniigend Schmiermittel vorhanden sein, um ein
«Trockenlaufen” der Zahnréader und Lager zu verhindern. Die
Getriebe miissen tiglich auf Anzeichen von Olundichtigkeit,
Uberhitzung und gerduschvollem Laufen iiberpriift werden.

@ Die Getriebeeinheiten sollten in regelmaBigen Absténden, je
nach Betriebsbedingung, gereinigt werden, um Staubschichten
von mehr als 5mm zu vermeiden. Kunststoffteile sollten mit
einem feuchten Tuch abgewischt werden.

@ Um Olundichtigkeiten sollte man sich schnellstméglich
kiimmern. Zusammengesetzte Verbindungsflachen und
Abstandstiicke sollten gereinigt werden. Vor der Montage sollte
an Schrauben und Bolzen ein Gewindesicherungs-Dichtstoff
angebracht werden.

ATEX Typenschild

Die Temperatur externen Flichen darf 135°C (T4) nicht
libersteigen.

Abhangig von der Aufstellung, dem Untersetzungsverhaltnis
und der Getriebeart steht auch die hohere Temperaturklasse T3
zur Verfiigung. Bitte kontaktieren Sie Renold fiir weitere
Informationen

Prinzipiell sollten die Getriebe so montiert werden, dass sich die
FiiBe in horizontaler Lage befinden. Bitte kontaktieren Sie
RENGOLD im Falle von anderen Aufstellungen, besonders bei
Aufsteckmontagen.

ACHTUNG: BEI MONTAGE MIT VERTIKALER ANTRIEBS- ODER
ABTRIEBSWELLE VERLIERT DIE ATEX ZERTIFIZIERUNG IHRE
GULTIGKEIT.

Getriebeauswahl

In den Auswahlvorgang des Getriebes miissen zusatzliche
Sicherheitsfaktoren von 1,25 (mechanische Leistung) und 1,25
(thermische Leistung) eingearbeitet werden.

- RENOLD

Dieses Produkt wurde zugelassen unter

CE ATEX Richtlinie 94-9 EG
Gruppe Il Kategorie 2 G D
zulassiger Gebrach ¢ k 135°C (T4)

@ Master Reference file RAFO1

SIRA Zertifikat Nr.

ACHTUNG ! BEI MONTAGE MIT VERTIKALER
ANTRIEBS- ODER ABTRIEBSWELLE
VERLIERT DIE ATEX ZERTIFIZIERUNG IHRE GULTIGKEIT

www.renold.com
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ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

GETRIEBEGEHAUSE

Das Getriebegehause aus
feinkérnigem Gusseisen wurde als
einteilige Einheit ausgelegt, um
Festigkeit und Formsteifheit zu
maximieren und die tragbaren
Verbindungen zu reduzieren.

Die Gestaltung des Gehéauseinneren
wurde so ausgelegt, um einen
effizienten Schmiermittelumlauf zu
ermoglichen. Durch dessen gunstige
Auswirkungen auf die thermischen
Eigenschaften sind Ventilatoren
Uberflussig. Die Gehausekonturen
sind glatt und sauber um
Schmutzablagerung zu minimieren
und um das Reinigen des Gehauses
zu erleichtern.

Um die FuBe bzw.
Drehmomentstange anbringen zu
kénnen wurden auf 3 AuBenflachen
entsprechende Gewindebohrungen
angebracht. Die nicht genutzten
Bohrungen im Getriebe sind
normalerweise bei Versand mit leicht
entfernbaren Kunststoffstopfen
blockiert.

ZAHNRADER

Die Schnecke und ihre Welle bilden
eine Integraleinheit und werden aus
legiertem Stahl hergestellt; die
Gewindegange sind einsatzgehartet
und das Gewindeprofil geschliffen und
poliert.

Der Zahnkranz ist aus
Phosphorbronze, entsprechend der
britischen Norm BS 1400 PB2-C
(Schleuderguss), und mit der

Abtriebsbuchse aus Stahl mittels
ElektronenstrahlschweiBens
verbunden.

Die Holroyd Zahnform, die in dieser
Getriebebaureihe benutzt wird,
entspricht den Empfehlungen der
britischen Normungsorganisation
British Standard, hat aber zuséatzlich
noch ein besonderes Merkmal, das
hauptséachlich aus einer Modifizierung
der Schneckengewinde und
Schneckenradzahne besteht und der
Zahnradleistung zuséatzliche wertvolle
Eigenschaften verleiht. Dadurch wird
gewabhrleistet, dass unsere Zahnréader
sogar unter ungleichméaBigen
Belastungen fehlerfrei laufen, sowie
schlagfreie und gleichméaBige
Winkelgeschwindigkeit tbertragen.
Die Modifizierung bietet auBerdem
einen konischen Oleingang zwischen
den Zahnen, welcher das
Schmiermittel zwischen die
Oberflachen drickt und somit lediglich
zu einer Olreibung fihrt.

WELLEN

Die Wellenenden und
Buchsenbohrungen werden nach
metrischen MaBen hergestellt und
enthalten rechteckige Standard-
Passfedernuten gemaB den
Empfehlungen von BS 4235: Teil 1:
1972 und DIN 6885.

Falls Abtriebswellenenden anstelle
aufgebohrter Buchsen bendtigt
werden, kdnnen diese ab Lager
geliefert, aufgesteckt und mit einem
Sicherungsring gesichert werden.

Die Radial- und Axialbelastungen, die
diese Wellen tragen kdnnen, werden
auf Seite 13 aufgefuhrt.
Abtriebsvollwellen sind ebenfalls
lieferbar.

LAGER

Die Getriebe der jPM Baureihe sind
durchweg mit metrischen Standard-
Lagern gemaB ISO ausgestattet.

SCHMIERUNG

Alle jPM Getriebe werden mit
synthetischem Schmiermittel gefillt
geliefert. Dies hat einen niedrigen
Reibungskoeffizienten, einen
erweiterten Temperaturbereich sowie
eine langes Lebens zum Vorteil.
Jedes Getriebe erhélt eine genau
abgemessene Menge, passend fir
alle auf Seite 7 aufgefiihrten
Einbaulagen.

Zahnrader und Lager werden
automatisch durch das Ol der Wanne
geschmiert. Manche Anwendungen
mit Antriebsgeschwindigkeiten unter
500min-1, bendtigen eventuell eine
gréBere Menge an Schmierstoff. Um
diese Anforderung zu erkennen und
zu erfllen sollten nahere Details der
Anwendung und der Einbaulage an
Renold Gears weitergeleitet werden.

GEWICHTE

Die unten angegebenen Gewichte
umfassen mit Schmiermittel gefillte
Getriebe in der Aufsteckausfiihrung.

Gewicht (kg) Einfach untersetzte Getriebe
Gerate- -
Getriebemotore
referenz|Getriebe
D71 D80 D90S D9OL | D100OL | D112M
*JPM11 29
JPM17 8,0 15,8 21,4 24,4 25,4
JPM22 | 14,5 22,3 27,9 30,9 31,9 41,5 48,6
JPM26 | 20,7 28,5 341 37,1 38,1 47,7 54,8
JPM30 | 26,9 34,7 40,3 43,3 44,3 53,9 61,0
Gewicht (kg) Einfach untersetzte Getriebe
Gerate- -
Getriebemotore
referenz| Getriebe
D71 D80 D90S D90L D100L
JPM17 | 11,6 19,4 25,0 27,8 29,0
JPM22 | 18,1 25,9 31,5 34,5 35,5 45,1
JPM26 | 24,3 32,1 37,7 40,7 41,7 51,3
JPM30| 30,5 38,2 43,9 46,9 47,9 57,5

*PM11 Getriebemotor mit D63 Motor = 6,9kg *JPM11 Getriebemotor mit D71 Motor = 8,3kg

RENOLD GEARS



UNTERSETZUNGSGETRIEBE
Diese Ausflihrung umfasst die
Grundgetriebe, deren
Schneckenwellen einen Zapfen mit
Passfedernut besitzen, siehe Seite
28.

GETRIEBEMOTOR

Ein Motoradapter, je nach
angegebener GehausegréBe, wird auf
der Antriebsseite des Getriebes
angebracht.

In dieser Ausflihrung ist eine
Kupplung mit einer Aussparung und
einer axialen Nut an der
Schneckenwelle befestigt. Bei der
Montage wird eine Kunststoffbuchse
mit Feder an die Motorwelle
angebracht und beim Zusammenbau
der beiden Teile wird die Feder der
Buchse in die axiale Antriebsnut
eingefuhrt. Die Getriebe kdnnen
vollstandig mit Motor oder mit
aufgesetztem Adapter, sowie komplett
mit Motorwellenbuchse geliefert
werden, passend fir die eigenen IEC-
Motoren unserer Kunden.

FUSSBEFESTIGUNG - TYP 2
Diese FuBbefestigung besteht aus
einem einzigen Bauteil dessen
Abmessungen Sie auf Seiten 30 und
31 finden. Es wird an das
Getriebegehause mit 4
Innensechskantschrauben befestigt
und kann in dreierlei Lagen
angebracht werden. Die Lage der
FiBe ist auf Seite 7, unter den
Abbildungen 2.0, 2.1 und 2.2
aufgefuhrt.

ABTRIEBSADAPTER

Die runden Adapter, die an den
Abtriebsseiten der Getriebegehause
angebracht werden, stimmen mit den
Abmessungen der IEC D Typen
Uberein und befinden sich entweder
in einer Aussparung am Gehéause
oder an der Radabdeckung. Sie
werden mit Innensechskantschrauben
befestigt und kénnen auf beiden
Seiten angebracht werden.

FUSSBEFESTIGUNG - TYP 4

Diese FiBe werden aus Stahl
hergestellt und mit Schrauben in der
bendtigten Position an das
Getriebegehéause angebracht. Auf
Seiten 34 und 35 finden Sie Angaben
bezliglich der Abmessungen.

JEM

PRODUKT-AUSFUHRUNGEN

ABTRIEBSWELLE

Fir den Fall, dass
Abtriebswellenenden bendtigt werden
bieten wir passende einseitige und
zweiseitige aufsteckbare
Wellenenden. Diese werden in die
Bohrung eingefiihrt, an die Passfeder
angesetzt und mit Hilfe eines
Sicherungsringes axial befestigt.
Sowohl die Passfeder als auch der
Sicherungsring werden mit der Welle
geliefert.

Beim Aufstecken der Welle in die
Buchse empfehlen wir eine
Antifestfress-Paste, wie z.B. Rocol
ASP, zu benutzen.

DREHMOMENTABSTUTZUNG
Wird das Getriebe in der
Aufsteckausfihrung betrieben, kann
man es mit Hilfe einer verstellbaren
Drehmomentstange am
Abtriebsflansch auf der Seite der
angetriebenen Maschine, am
Verdrehen hindern, siehe Seite 36.
Andere Arten der
Drehmomentabstiitzung kénnen je
nach Kundenwunsch geliefert
werden.

NACHLIEFERUNG

Jede der genannten Ausflhrungen
kann separat geliefert oder auch vor
Versand von uns montiert werden,
sofern dies auf der Bestellung
angegeben wurde. Die
verschiedenen Einbaulagen und
Montagemdglichkeiten finden Sie auf
Seite 7.

STIRNRADSCHNECKE

Ein Stirnradgetriebe ist als erste
Untersetzungsstufe in den

BaugréBen 17 bis 30, mit
Untersetzungen zwischen 5:1 und
280:1 lieferbar. Die Getriebeeinheit ist
als reines Getriebe und als
Getriebemotor mit einer Kapazitat bis
4kW lieferbar. Diese Bauform hat
gunstigere Wirkungsgrade zum
Vorteil und erlaubt somit ein gewisses
‘Downsizing’ bei der
Getriebeauswahl. Weitere
Informationen erhalten Sie von
Renold Gears Verkaufsburos.

STIRNRADSCHNECKENGETRIEBE jPM

Abtriebsvollwellen, mit den gleichen Abmessungen wie die Hohlwellen, sind ebenfalls einseitig und zweiseitig lieferbar.

6
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MONTAGEANORDNUNGEN

Bei der Montage wird jedes Getriebe
mit einer genau abgemessenen
Schmierstoffmenge gefiillt, die fir alle
angezeigten Einbaulagen ausreichend
ist. Die einzige Ausnahme hierzu ist,
wenn das Getriebe mit einer
Geschwindigkeit von unter 500min-1
angetrieben wird. Die Kennziffern
geben, mit Bezug auf die Position des
Antriebs, die Art der FuB- oder
Flanschbefestigung an.

Da die Einheiten abgedichtet sind,

kdnnen sie in alle der unten gezeigten

Lagen, ohne jegliche Modifikationen,
eingebaut werden. Wird eine
aufsteckbare Abtriebswelle bendtigt
und soll bei Lieferung montiert
werden, so muss die Einbaulage wie
unten angezeigt, angegeben werden.
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Die oben stehenden Abbildungen
veranschaulichen die relativen

Drehrichtungen der Antriebs- und
Abtriebswellen. Alle jPM Getriebe
sind reversibel.
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JEM

ARTIKELNUMMERN

BEISPIEL:
jPM 22 M 71 2.2 L 30 SS

Typ _ |— Extras

BaugréBe Ubersetzung

Antrieb Einbaulage

Motor-

gehause Montageanordnung
1. Typ LEISTUNGEN UND ANMERKUNG

iPM DREHMOMENTE Falls die Betriebsart eine groB3e

Die angegebenen Leistungen und Anlaufhaufigkeit mit sich bringt, ist es

2. BaugréBe Drehmomente setzten gleichmaBige eventuell notwendig die Kapazitaten

Fanf Varianten 11, 17, 22, 26, 30

3. Antrieb
M — Getriebemotorenausfiihrung
mit Motor geliefert
A — Getriebemotorenausfihrung
ohne Motor aber mit Motoradapter
H — Getriebeausfihrung mit
Antriebswellenende

4. Motor Frame
Seven Frame sizes:
63, 71, 80, 90S, 90L, 100, 112

5. Motorgehause
Sieben GehausegrdBen:
63, 71, 80, 90S, 90L, 100, 112

6. Handing
If the unit is to be assembled onto
the driven shaft, coding is S. If an
output shaft extension is required
there are three shaft handing
positions: see page 15.
Use the letter relative to the shaft
and handing required.

7. Ubersetzungen
12 Standard-Untersetzungen: 5,
7.5, 10, 12.5, 15, 20, 25, 30, 40,
50, 60, 70.

8. Extras
T - Drehmomentstange
B — Bremsmotor. Bei
Auftragserteilung bzw. beim
Anfragen bitte genaue Details
bezuglich der Anlaufhufigkeit und
des Haltemoments angeben.
SS — Langsamlaufender Antrieb,
d.h. Antriebsgeschwindigkeit unter
500min-1.

TR - Drehmomentstitze

8

Belastungen bei den genannten
Geschwindigkeiten und einer
Umgebungstemperatur im Bereich
von minus 10°C bis plus 30°C voraus.
Sollte die Temperatur 30°C
Uberschreiten kontaktieren Sie bitte
Renold.

BETRIEBSFAKTOREN

In Tabelle 1 (Seite 11) befindet sich
eine Auswahl an Anwendungen mit der
entsprechenden Bewertung der
Betriebsart, die als konstant,
mittelm&Big stoBartig und hdchst
stoBartig eingeteilt wird.

Die Angabe aus der Liste findet dann
entweder in Tabelle 5 (Seite 12) fir
Getriebemotoren, bzw. in Tabelle 2
(Seite 11) fur Getriebe Verwendung.
Mit Hilfe der Betriebsdauer wird dann
hier der Betriebsfaktor fD bestimmt.
Die Antriebsklassifizierung (Tabelle 5),
erleichtert die Auswahl des
Getriebemotors, wobei die
Kombination Getriebe/Motor mit Hilfe
des Betriebsfaktors schon
vorgenommen wurde, und somit von
den Tabellen auf Seiten 15 bis 18 eine
einfache Auswabhl getroffen werden
kann. Sollte die Anlaufhaufigkeit 5 pro
Stunde Uberschreiten so muss ein
Betriebsfaktor fS angewendet werden
(siehe Tabelle 3 auf Seite 11, sowie
die oben rechts genannte
ANMERKUNG). In Tabelle 4 (Seite 11)
befinden sich die notwendigen
Betriebsfaktoren fT, im Falle einer
Uberschreitung der
Umgebungstemperatur von 30°C.

Beispiel:

Auswahl-Leistung =Abtrieb kW auf die
angetriebene Maschine fp.fg.f 1

RENOLD GEARS

des Motors in Bezug auf die
Anwendung zu Uberprifen. In diesem
Fall muss die Tragheit der
angetriebenen Maschine in Betracht
gezogen werden.



JEM

AUSWAHL VON jPM GETRIEBEMOTOREN

GETRIEBEMOTOREN

Das Leistungsvermégen der jPM
Getriebemotoren wird auf Seiten 15 bis 18
dargestellt. Die Getriebemotoren sind dort
schon in Gruppen, entsprechend ihrer
Betriebsanforderungen, eingeteilt und
basieren auf der Belastungsart und
Betriebsstunden pro Tag.

Die Nennmotorleistung der
Getriebemotoren wird in den
Auswahltabellen der Abtriebsdrehzahl
gegenubergestellt aufgelistet. Die
jeweilige Abtriebsleistung und das
Drehmoment sind beide ebenso in der
Tabelle berlcksichtigt. Etwaige
Abweichungen der Wirkungsgrade
bezuglich der jeweiligen Untersetzung
wurden somit ebenfalls berticksichtigt. Bei
den aufgelisteten Abtriebsdrehzahlen
handelt es sich lediglich um Zirkawerte,
die auf der Nennuntersetzung und einer
Motorgeschwindigkeit von 1440min-1
basieren. Die Ist-Untersetzungen finden
Sie in den Leistungstabellen.

Zur Auswahl eines jPM Getriebemotors
gehen Sie wie folgt vor:-

1. Ermitteln Sie die
Abtriebsgeschwindigkeit.

2. Ermitteln Sie die Leistung, die von
der angetriebenen Maschine
aufgenommen wird:

Aufgenommene Leistung (kW) =

Aufgenommenes Drehmoment (Nm) x Maschinendrehzahl (min:

4
9550

3. Bestimmen Sie die
Lastklassifizierung von Tabelle 1
(Seite 11) und ermitteln Sie dann,
mit Hilfe der Betriebsstunden pro
Tag, die Antriebsklassifizierung
von Tabelle 5 (Seite 12).

4. Wahlen Sie nun anhand der
Klasse eine Einheit aus den
Tabellen auf Seiten 15 bis 18.
Dabei missen Sie sicherstellen,
dass die Abtriebsleistung
/Drehmoment mindestens gleich
groB oder groBer ist als die von
der angetriebenen Maschine
aufgenommene
Leistung/Drehmoment.

5. Falls der Getriebemotor externen
oder radialen Belastungen
ausgesetzt ist mussen die
Belastungskapazitaten auf Seite
13 in Betracht gezogen werden,
um sicherzustellen, dass diese
Belastungen auch innerhalb des
Leistungsvermdgens der Einheit
liegen.

6. Betriebsbedingungen: sauber, staubig,
feucht, auBergewdhnliche
Temperaturen etc.

UBERLASTUNGEN

Die Uberlastungsfahigkeit aller jPM
Getriebe gleicht der eines
Kéfiglaufermotors, welcher fur den
Gebrauch mit den Getrieben vorgegeben
ist.

BEISPIEL 1

Ein jPM Getriebemotor mit
Hohlwelle wird bendtigt, um eine
Drehkolbenpumpe mit einer
Geschwindigkeit von 200min-1, acht
Stunden pro Tag und einer Leistung
von 1,7kW anzutreiben.

1. Bei 200min-! betragt die
Abtriebsleistung 1,7 kW.

2. Die Drehkolbenpumpe ist in
Tabelle 1 unter gleichmaBiger
Last eingestuft, hat einen 8-
stundigen Dauerbetrieb pro Tag
und laut Tabelle 5 eine
Antriebsanforderung von
Klasse 1.

3. Mit Bezug auf eine Nennleistung
die hoher als 1,7kW ist, z.B.
2,2kW, kann man aus der
Antriebsklassifizierung 1 auf
Seite 15 ersehen, dass ein
jPM22 — mit einer
Abtriebsgeschwindigkeit von

192min-1 — lieferbar ist. Dies ist
far den Betrieb ausreichend. Die
Leistungskapazitat der Einheit
betragt 1,97 kW.

4. Die 7,5/1 Untersetzung befindet
sich in der zweiten Spalte,
MotorgehausegréBe in der
Tabelle auf Seite 8. Die
Artikelnummer fUr die
ausgewahlte Einheit setzt sich
also wie folgt zusammen:

Typ - jPM

GroBe - 22

Antrieb - M
Motorgeh&use - 100
Montageanordnung - 1.0
Einbaulage - S
Untersetzung - 7.5
Extras — Keine

Die Artikelnummer lautet: jPM22 M
1001.0S 7.5

BEISPIEL 2

Ein Getriebemotor wird bendtigt, um
einen gleichméBig belasteten
Flaschentransport, der 24 Stunden
pro Tag in Betrieb ist, anzutreiben.
Das benétigte Drehmoment an der
Abtriebswelle betrdgt 200Nm, bei
einer Geschwindigkeit von 35min-1.
Die Abtriebswelle ragt senkrecht
nach oben und ist mit einem
Kettenrad (12” / 304,8mm
Teilkreisdurchmesser) ausgerustet.
Die Getriebeeinheit wird auf eine
waagerechte Oberflache montiert.

1. Abtriebsgeschwindigkeit 35min-.

2. on der angetriebenen Maschine
aufgenommene Leistung
=200 x 35
9550
=0,73 kW

3. Laut Tabelle 5 ist die
Antriebsklassifizierung 2, d.h. die
gleichmaBige Belastung ist Uber
10 Stunden pro Tag in Betrieb.

4. Die Auswahltabelle der
Antriebsklasse 2 flhrt auf Seite 16
die der Geschwindigkeit von 35min-
1am nachsten kommende mit
36min-1 an. Das erforderliche
Drehmoment von 200Nm wird mit
dem 225Nm starken jPM 30,
inklusive 1,1kW Motor, erreicht.

5. Radialbelastung
=9.55 x 0.73 x 106 x 1
6 x 25.4 x 36
=1270 N

Aus der Tabelle auf Seite 13 kann
man erkennen, dass ein jPM 30 mit
einer Abtriebsgeschwindigkeit
zwischen 50 und 25min-1 einer
radiale Belastung von 6900N
standhalt.

Die Artikelnummer far die jPM
Getriebeeinheit setzt sich also wie
folgt zusammen:

Typ - jPM

GroBe - 30

Antrieb - M

Motorgehause - 90 d.h. ,.1 kW
Montageanordnung - 3.1
Einbaulage - L

Untersetzung - 40 d.h. 1410/36 40

Extras — Keine

Die Artikelnummer lautet: jPM30 M
90 3.1 L 40.

Bestétigen Sie folgende
Motoranschlussspannung: 415 Volt
+/- 5%, dreiphasig, 50 Hz.

RENOLD GEARS
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AUSWAHL VON jPM GETRIEBEN

GETRIEBE

Zur Auswahl eines jPM Getriebes
muss folgende Grundinformation
bekannt sein.

1. Die Leistung die von der
angetriebenen Maschine
aufgenommen wird.

2. Antriebs- und
Abtriebsgeschwindigkeit.

3. Charakteristiken des Antriebs, wie
z.B. Grad der stoBartigen
Belastungen der Abtriebslast, siehe
Anwendungstabelle auf Seite 11.

4. Betriebsdauer in Stunden pro Tag.
5. Anlaufhaufigkeit pro Stunde.

6. Anordnung und Details der
externen Axialbelastungen bei
montierter Abtriebswelle.

7. Betriebsbedingungen: sauber,
staubig, feucht, auBergewdhnliche
Temperaturen etc.

Sollten die Einsatzbedingungen auf
irgendeine Art und Weise
ungewohnlich sein, empfiehlt es sich
unseren technischen Verkauf zu
kontaktieren.

Die Getriebelibersetzung und die
Auswabhlleistung, die mit den Angaben
in den Auswahltabellen angewendet
werden, werden aus dieser
Grundinformation hergeleitet.

Getriebeubersetzung =
Antriebsgeschwindigkeit (min1)

Abtriebsgeschwindigkeit (min-1)

Die Kapazitaten auf Seiten 37 bis 48
basieren auf einen Arbeitstag von 10
Stunden kontinuierliches Laufen im
gleichmaBigen Dauerlastbetrieb.
Sollte es sich nicht um einen
Dauerlastbetrieb handeln, oder sollten
die Arbeitsstunden von der
Nenndauer abweichen, dann wird die
Ist-Leistung mit einem Betriebfaktor
multipliziert, um die Auswahlleistung
zu erhalten. Diese neue Angabe wird
dann benutzt, um aus den
Auswabhltabellen die GroBe des
benotigen Getriebes zu ermitteln.

Z.B. Auswabhlleistung = Ist-Leistung x
Betriebsfaktor (s).

BEISPIEL 3

Ein jPM Getriebe wird bendtigt, um
eine Maschine 24 Stunden pro Tag,
bei mittelmaBig starken
StoBbelastungen mit 20
Stopps/Anlaufen pro Stunde
anzutreiben. Die
Antriebsgeschwindigkeit betragt
1410min-1 und die bendtigte
Abtriebsleistung ist bei 55min-1
0,8kW.

Das FuBgetriebe verfugt Gber eine
horizontale Antriebswelle Uber dem
Abtrieb. Von der Antriebsseite aus
gesehen ragt die Abtriebswelle nach
rechts.

1. Antriebsgeschwindigkeit 1410
min-1, Abtriebsgeschwindigkeit
55 min-1 und eine
Abtriebsleistung von 0,8kW sind
vorgegeben.

2. Untersetzung - 1410 = 25,6
55

Die am nachsten kommende
Standard-Untersetzung ist 25/1.

3. Aus Tabelle 2 wird ersichtlich,
dass der Betriebsfaktor der
Antriebsklassifizierung, in einem
24-Stunden-Betrieb bei
mittelm&Big starken
StoBbelastungen, 1,5 betragt.
Der Faktor fur 20 Stopps/Anlaufe
pro Stunde ist 1,1, siehe
Tabelle 3.

Die Auswahl-Leistung betragt 0,8
x 1,5 x 1,1 =1,32 kW.

4. Aus der Leistungstabelle auf
Seite 43 entnehmen wir, dass
ein jPM26 Getriebe mit einer
Untersetzung von 25/1, bei einer
Geschwindigkeit von 1500min-1
eine Abtriebsleistung von
1,38kW besitzt.

Die Artikelnummer setzt sich wie
folgt zusammen:

Typ - jPM

GroBe - 26

Antrieb - H

Montageanordnung - 2.2
Einbaulage - L

Ubersetzung — 25

Die Artikelnummer lautet also
jPM 26 H2.2 L 25.

5. Zur Berechnung der benétigten
Antriebsleistung ist der
Wirkungsgrad bendtigt

= 138, 100

1,61
=85,7%

Antriebsleistung = 0,8 x 100 = 0,93 kW
85,7

10
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Belastungsklassifizierung nach Anwendung

TABELLE 1

Riihrwerke

reine Flissigkeiten
Flussigkeiten und Feststoffe

Flussigkeiten — verénderliche Dichte

Gebléase

Zentrifugalgeblase
Schaufelradgeblase
Flugelradgeblase

Brautechnik

Abfillanlagen

Braukessel - Dauerbetrieb
Kocher - Dauerbetrieb
Maischwannen - Dauerbetrieb
Waage mit SendegefaB —
haufige Anlaufe

Dosenfiillmaschinen

Zuckerrohrmesser (1)

Schrottpressen

Zugmaschinen

Klarkessel

Sortiermaschinen

L

Ziegelpresse
Brikettiermaschinen
Lehmverarbeitungsmaschinen
Mértelmischer

Kompressor

Kreiselkompressor
Schaufelkompressor
Kolbenverdichter

- Mehrzylinder

Kolbenverdichter — Einzylinder

==Zw

nZn

T w220 0onon

ZEZIxT
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oder beladen

- gleichmaRig

Plattenférderband
Montageband
Férderband
Kiibelaufzug
Kettenforderer
Kettenband
Ofenforderband

Transportschnecken

- last,

ungleichmiéBig beladen

Plattenférderband
Montagelinie
Férderbank
Kiibelaufzug
Kettenforderer
Kettenband
angetriebene Rollenbahn
Oven
Schubwagenforderer
Transportschnecke
Riittelférderer

DOOONOnnOn

LEETEEEE

IZI=Z

Kranantriebe - nicht Trockendock

Haupthubwerk
Kranfahren
Katzfahren

Brecher

Erz
Stein
Zucker (1)

Baggerwerke

Kabelwickler
Férderanlagen
Schneidkopfantriebe
Kalibrierantriebe
Manévrierwinden
Pumpen
Siebantriebe
Schittwerke
Universalwinden

Trockendockkréne

Haupthubwerk
Hilfshubwerk

Ausleger, Einziehkran
Drehbar, schwenken oder
kippen

Treibrader

Hebewerke

Becherwerk — gleichmaBige
Last

Becherwerk - Schwerlast
Becherwerk - Dauerlast
Zentrifugalentladung
Rolltreppen

Lastaufziige
Schwerkraftentladung
Haupthebewerke
Personenaufzug

Extruder (Kunststoff)

Film

diinne Platten
Beschichtung
Stab

Schlauch
Blasformmaschine
Weichmacher

Geblése

Zentrifugalgeblase

Kihlturmltfter
Luftaufnehmend
Luftentwichelnd

s i of

s i e -

(2)
@)

(3)

s s Z200onZIn

SE2000nn

(2]

Luftaufnehmend

groB, Bergwerk etc.

groB, Industrie

leicht, kleiner Durchmesser

wZTZZ

Speisewerke
Plattenférderband
Férderband
Abstreichtisch
Schubwagenforderer
Transportschnecke

ExTn=E=E

Lebensmittelindustrie
Ribenschneider
Getreideofen
Teigknetmaschine
Fleischmiihle

ZEZ=n=

Generatoren - nicht
SchweiBgeneratoren

w

Hammermiihle

Hebeziige
Schwerlast
mittlere Lasten
Forderkopfwinden

==z

Waéscherei
Waschanlagen - umsteuernd M
Tumbler M

Transmissionswellen
Antriebsausriistung
leicht
sonstige Transmissionswellen

nnZ

Holzindustrie
Entrindungsmaschine, hydraulisch,
mechanisch
Brenner-Forderanlage
Kettensage und Unterflur-Zusage
Kettenquerschlepper
Kranbahn-Transfer
Entrindungstrommel
Zuférderer
Mehrfachvorschub
Schnittholzférderer
angetriebene Rollenbahn
Langholzdeck
Scheitholzforderer - Schragsteigend
Scheitholzforderer - horizontal
Langholzdreher
Hauptlangholzférderanlage
Kehrrollen
Hobelzufiihrvorrichtung
Hobelbodenketten
Hobelbiihnen, schraggestellt
Trennsagen-Karussell
Férderband
Roll-Case
Platten-Férderanlagen
Forderband fiir geringe Abfalle
Forderkette flir geringe Abfélle
Sortiertisch
dreifach Hubférdereinrichtung
dreifach Hubantrieb
Ubergabeband
Ubertragwalzen
Trogforderantrieb
Schneidegatterzufiihrung
Abfall-Férderanlage

==
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Werkzeugmaschinen
Biege - und Falzmaschinen M
Stanzmaschine — mit Zahnradantrieb H
Nutenstanzmaschine- mit
Riemenantrieb

Blechhobelmaschine H

Gewindeschneidmaschine H

Werkzeugmaschine, sonstige
Hauptantriebe M
Nebenantriebe S

Metallindustrie
Drahtziehbéanke und Hauptantriebe M
Klemm-, Trockner- und Schrubbrolle,
reversierbar
Schneidwalzen
Tischférderer, nicht reversierbar,
Gruppenantriebe
Einzelantriebe
reversierbar
Drahtziehbanke
Drahtspulmaschine

SIZ 2 .

==

Miihlen, rotierend
Kugelmiihle (1) M
Zementofen (1) M
Kihl- & Trockentrommeln (1) M
Ofen, auBer Zementsfen M
Flintsteinkugelmdihle (1) M
Stab-, Flach- und Kegelstabmiihle (1)M
Schleudermiihlen H

Mischanlagen
Betonmischer, Dauerbetrieb
Betonmischer; Kurzbetrieb
unveranderliche Dichte
veranderliche Dichte

EwE=

Olindustrie
Kuhler
Tiefbohrlochpumpen
Petroleum Filterpresse
Drehofen M

2.2

Papierfabriken
Ruhrwerke (Mischer)
Rindenschalmaschine- hydr.
Rindenschélmaschine-mech.
Entrindungstrommel
Mahlhollander und Pulper
Bleichhollander
Kalander
Satinierkalander
Veredlungsmaschine, auBer
Schneidemasch., Beschichter
Forderanlage
Gautschwalze
Schneideeinrichtungen und
Beschichter
Zylinder
Trockner
Presswalzen
Antriebswalzen
Blockzugmitnehmer
Pressen
Langsiebpapiermaschinen-
Aufroller
Stoffbitte
Saugwalze
Waéscher und Eindicker
Auf-und Abwickler

IZnwEITIZ
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Druckerpressen

Abzieher
Schlepper

T

Pumpen
Zentrifugalpumpen
Dosierpumpe
Kolbenpumpe
einfachwirkend:
3 oder mehr Zylinder
doppeltwirkend:
2 oder mehr Zylinder
einfachwirkend: 1 oder 2 Zylinder
doppeltwirkend: ein Zylinder
Rotationspumpe - Zahnrad
Rotationspumpe - Fliigel
i - und K ind ie
ReiBer (1)
Laborausriistung
Mischmdihlen (1)
Raffinierwalzen (1)
Gummikalander (1)
Gummiwalzen, 2 hintereinander (1)
Gummiwalzen, 3 hintereinander (1)
Querschneider (1)
Reifenkonfektioniermaschine
Reifen- und
Schlauchpressendffner
Luftschlauchextruder und Strainer (1)
Heizwalzen (1)

E47)

nom « s = =

+ +ZNEZZITZT

M
M

=

Sandstampfer

Siebe
Luftfilter
rotierend, Stein oder Kies
mit Wasserumlauf

nZIn

Abwasserbehandlung
Grobbrecher
Chemikalienzubringer Auffanggitter
Entwésserungsschrauben
Schaumbrecher
langsame oder schnelle
Mischanlagen
Verdicker
Vakuumfilter

T ZEZEZTZ2 20w

Brammen-Auswerfer

Lenkgetriebe
Stoker

2]

Zuckerindustrie
Zuckerrohrmesser (1)
Brechwerk (1)
Miihlen (1)

===

Textilindustrie
Wickler
Kalander
Karden
Trockentrommel
Trockner
Farbereimaschinen
Webautomaten
Waschemangel
Raumaschine
Farbeanlagen
Textilmaschinenantrieb
Schlichtmaschine
Seifer
Spinnmaschinen
Spannrahmen
Waschanlagen
Wickelmaschinen
Aufwickler

SETZTZTZTZTZZZRE

SEETZTZZZE
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(4) =

konstant

= mittelmaBig stoBartig

héchst stoBartig

Rucksprache mit Renold

Wahlen Sie nur einen
Betriebsfaktor von 24
Stunden pro Tag.

Wenden Sie einen Betriebsfaktor
von 1,00 bei jeder
Betriebszeit an.

Wenden Sie einen Betriebsfaktor
von 1,25 bei jeder
Betriebszeit an.

Wenden Sie einen Betriebsfaktor
von 1,50 bei jeder
Betriebszeit an.

Anmerkung

Die in diesem Katalog aufgefiihrten
Maschineneigenschaften und Betriebsfaktoren
dienen nur als Richtwerte. Manche
Anwendungen (z.B. konstante Leistung)
bendtigen besondere Beriicksichtigungen.
Kontaktieren Sie hierzu Renold Gears.

BETRIEBSFAKTOREN
Tabelle 2 (BETRIEBSFAKTOR fp)

Eigenschaften der angetriebenen Maschine

Hauptantrieb| Betriebs- | Dauer |mittelmdfig| hochst

zeit -last | stoBartig | stoBartig
hours/day

Diskontinuierlich
Elektro-, Druckluft & 1.00 1
Hydromotoren 3 Std./Tag max. 0.90 ' S0
oder Dampfturbine 3-10 1,00 1,25 1,75
(gleichmaBiger . 1.50
Antrieb) iber 10 1,25 ’ 200
Mehrzylinder- Diskontinuierlich
Verbrennungsmotor |3 Std./Tag max 1,00 1,25 1,75
(mittelméBig 3-10 1,25 1,50 2,00
stoBartiger Antrieb) iber 10 150 175 2,25
Einzylinder- Diskontinuierlich

1,2 1,50 2,

Verbrennung- |3 Std/Tagmax| % ° 00
smotor 3-10 1,50 1,75 2,25
(héchst ber 10 1,75 2,00 2,50
stoBartiger Antrieb)

TABELLE 3 STARTFAKTOR PRO STUNDE (fg)

Maximle Anlaufh-
aufigkeit pro Stunde

5 50 100

300

Startfaktor fs 1,0 1,1 1,15

ACHTUNG

miissen mindestens die
Antriebsklasse 2 besitzen.

Getriebe mit ATEX Genehmigung
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ANTRIEBSKLASSIFIZIERUNGEN
.

TABELLE 5: Tabelle der Antriebsklassifizierung — Getriebemotoren

Eigenschaften der Betriebsdauer
angetriebenen )
Maschine Weniger als 3 bis 10 Uber 10

3 Stunden Stunden Stunden
Konstant 1 1 2
MittelImaBig stoBartig 1 2 3
Hochst stoBartig 2 3 4

ACHTUNG
Getriebe mit ATEX Genehmigung
miissen mindestens die
Antriebsklasse 2 besitzen.

RENOLD GEARS
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RADIAL - UND AXIALBELASTUNGEN

Die Abtriebswellen von
Schneckengetrieben werden haufig
mit Stirnradern, Kettenrddern oder
Riemenscheiben versehen, wodurch
eine radiale Belastung auf die
Abtriebswelle und Lager auferlegt
wird. Diese Belastungen kénnen meist
von der Getriebeeinheit aufgenommen
werden. Ist die Last allerdings gréBer
als die fiur das jeweilige Getriebe
maximal erlaubte, muss entweder ein
groBeres Getriebe ausgewahlt oder
die Last auf den Wellenlagern
verringert werden. Dies kann auf zwei
Arten geschehen: Das Ritzel kann mit
einem eigenen Lager auf eine
separate Welle montiert und dann mit
dem Getriebe gekuppelt werden.
Alternative kann die
Schneckenradwelle uber die radiale
Belastung hinaus verlangert und mit
einem auBenliegenden Lager
versehen werden. Um die
bestmdgliche Gestaltung fur die
jeweilige Anwendung zu bestimmen
(sofern radiale Belastungen erwartet
werden), empfehlen wir unseren
Kunden sich mit den
Belastungsinformationen an unseren
technischen Verkauf zu wenden.

Bei einer guten Konstruktion sollten
die fliegend angeordneten Elemente

Axialbelastungen kdnnen durch
Benutzung von Ausgleichskupplungen
auf den Antriebs- und Abtriebswellen
verringert werden.

Unterliegt eine Anwendung sowohl
Axial- als auch Radialbelastungen,
sollte unser technisches Verkaufsteam
zu Rate gezogen werden.

Sind zwei Wellenenden vorhanden,
gelten die aufgelisteten maximalen
Radialbelastungen jeweils pro
Wellenende.

Die Radialbelastungen kénnen mit
folgender Formel berechnet werden:

resultant overhung load =

955 x P x106x F
RxS

(Newtons)

Wobei P = Leistung, aufgenommen an

der Abtriebswelle (kW)

S = Drehzahl der
Abtriebswelle in min-1

R = Teilkreisradius des
Kettenrads, Stirn- bzw.
Schréagstirnrads oder der
Riemenscheibe in mm.

F = Betriebsfaktor des
Radialantriebs wie folgt:

halber Léange des
Abtriebswellenendes auferlegt wird,
mit der entsprechenden Abmessung
(MaB A) von der Mittelachse des
Getriebes wie folgt:

so nah wie mdglich am I‘A—’
Getriebegehduse angebracht werden,  Kettenrad 1,00 !
um Beanspruchungen zu minimieren Stirn- bzw. Schragstirnrad 1,25 _ '_T_‘ _
und das Biegungsmoment zu Keilriemenscheibe 1,50 |
reduzieren. Flachriemenscheibe 2,00 ‘
In der untenstehenden Tabelle finden | 1
Sie Angaben zu den maximalen Axial ~ Die in der untenstehenden Tabelle I L I N
— und Radialbelastungen, die den aufgefihrten Radialbelastungen ‘
Getrieben auferlegt werden kénnten. setzten voraus, dass die Last auf i
jPM RADIALBELASTUNGEN (N)
jiPM11 iPM17 jPM22 jPM26 jPM30 | ‘ r
Abt'rieb RADIAL | AXIAL |RADIAL| AXIAL |RADIAL| AXIAL |RADIAL| AXIAL |RADIAL| AXIAL rl ‘ 1 ; 1 ‘ q
Min-1 T T T
300 900 | 1250 | 1700 | 2000 [ 3000 | 6000 | 4000 | 8000 | 6000 | 9000 | |
200 950 | 1400 | 1750 | 2500 | 3200 | 7000 | 4200 | 9000 | 6200 | 10000
150 1000 | 1650 | 1800 | 3000 | 3400 | 8000 | 4400 | 10000 | 6400 | 11000
125 1050 | 1900 | 1850 | 3500 | 3600 | 9000 | 4600 | 11000 | 6600 | 12000
100 | 1100 | 2200 | 1900 | 4000 [ 3800 10000 | 4700 | 12000 | 6700 | 13000 Getriebe| MaB A (mm)
75 1200 | 2500 | 1950 | 5000 | 4000 (11000 | 4800 | 13000 [ 6800 | 14000 NEVIE 50
50 1300 | 2800 | 2000 | 6000 [ 4000 {12000 | 4900 | 14000 | 6900 | 15000 P17 75
25 1350 | 3200 | 2050 | 7000 | 4000 {13000 | 5000 | 14000 | 7000 | 15000 P22 9%
15 1350 | 3800 | 2050 | 8000 | 4000 |[13000 | 5000 |14000 | 7000 | 15000 P26 115
10 1350 | 4400 | 2050 | 9000 | 4000 | 13000 | 5000 | 14000 [ 7000 | 15000 JPMI30 120
5 1350 | 4800 | 2050 |10000 | 4000 | 13000 | 5000 | 14000 [ 7000 | 15000

RENOLD GEARS

13



INSTALLATION

Jede jPM Getriebeeinheit wird mit
vollstdndigen Anweisungen bezlglich
der richtigen Installation und Wartung
der Getriebe geliefert. Zusatzliche
Kopien sind auf Anfrage erhéltlich.

KUPPLUNGEN UND AUFLAGEPLATTEN
Alle Kupplungen sollten sorgféaltig
eingebaut und die Wellen prazise
ausgerichtet werden. Um die Lager
nicht zu beschéadigen sollten die
Kupplungs-Halbkdrper nicht auf die
Wellen gehdmmert werden.

Bei einseitigen Abtriebshohlwellen
kann die Kupplung auf die Welle
montiert werden, bevor diese in der
Abtriebsbuchse befestigt wird.
Getriebe und andere
Antriebskomponenten sollten fest auf
Fundamenten montiert werden, um
Bewegungen und Vibrationen, die
eventuell die Ausrichtung der Wellen
beeinflussen kénnten, zu vermeiden.
Entsprechende Auflageplatten sind
auf Anfrage erhéltlich.

EINLAUFPHASE

Erstbefiillung

Vor Versand ab unserem Werk
werden alle Getriebe mit der richtigen
Menge synthetischem Ol geflllt.
Diese Fullmenge ist fur alle auf Seite
7 aufgezeigten Einbaulagen
ausreichend.

INBETRIEBNAHME

Bevor Getriebe an Kunden verschickt
werden, werden sie einem Test
unterzogen. Es bendtigt allerdings
viele Betriebsstunden unter voller Last
bevor das Getriebe seine héchste
Leistungsfahigkeit erreicht. Sollte es
notwendig sein kann das Getriebe
sofort unter voller Last arbeiten. Wenn
es die Umstande jedoch erlauben ist
es hinsichtlich der letztendlichen
Lebensdauer von Vorteil, die Last
allméhlich zu steigern und das
Getriebe einzufahren. Die volle Last
sollte zwischen 20 und 40 Stunden
Laufzeit erreicht werden.
Angemessene
SicherheitsmaBnahmen

sollten jedoch getroffen werden, um
eine Uberlastung wahrend der
Einlaufphase zu vermeiden. Der
Temperaturanstieg ist am Anfang
gréBer im Vergleich zu spater wenn
das Getriebe vollstandig eingelaufen
ist.

14
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INSTALLATION UND WARTUNG

LAGERUNG

Alle Schneckengetriebe, die Uber
einen langeren Zeitraum gelagert oder
untatig sind, missen
dementsprechend geschitzt werden.
Im Besonderen die Getriebe, die sich
in ungeschiitzten Lagen befinden
bzw. in korrosiven oder salzhaltigen
Atmosphéren arbeiten.
Getriebeeinheiten die Uber einen
langeren Zeitraum stillliegen, sollten,
im Idealfall, bei voller Geschwindigkeit
mindestens 10 Minuten pro Monat
betatigt werden.

ERSATZTEILE
Informationen bezlglich Ersatzteile
sind auf Anfrage erhaltlich.

ENT- UND BELUFTUNGSSTOPFEN
An den jPM Getrieben werden je 2
Bohrungen fir die Stopfen angebracht,
siehe Abbildungen 1, 2 und 3. Die
Bohrungen werden werksméagig mit
Kegelstiften verschlossen, da
Entluftungsstopfen normalerweise nicht
bendtigt werden.

Sollte jedoch eine Entliftung notwendig
sein, z.B. aufgrund von kontinuierlich
hoéherer Geschwindigkeit oder héheren
Umgebungstemperaturen, wird ein
Entluftungsstopfen mit jeder Einheit
geliefert, der dann vom Kunden
angebracht werden kann.

RENOLD GEARS
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GETRIEBEMOTOREN
ANTRIEBSKLASSE 1

JPM

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens die Antriebsklasse 2 besitzen.

Nenn- Nenn-
abtriebs- ynterse Motorleistung-kW
drehzahl tzung
min-1 ” 012 | 0,48 | 025 | 037 [ 055 [ 075 | 1,14 [ 15 [ 22 [ 30 [ 40
GroBe JPMA1 [JPMA1 [JPM11 | JPM11 | JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | uPM22
Abtriebs-
288 5 leistung kW| 0,11 | 0,47 | 024 |035 |053 | 072 | 1,06 | 1,39 | 202 | 274 | 365
Drehmoment Nm 3,8 5,7 7,9 11,6 17,5 24 35 46 67 91 121
GroBe JPM11 [JPM11 |JPMAT | JPM11 | JPM17 | JPM17 |JPMA7 | JPM17 | JPM22 | JPM26 | JPM26
Abtriebs
1921 75 leistung kW| 0,10 | 0,16 | 022 |033 |o048 | 066 | 099 | 1,25 | 1,97 | 269 | 362
Drehmoment Nm 5,2 7,9 10,9 16,2 24 33 49 62 98 134 180
GroBe JPM11 [JPM11 |JPMAT | JPM11 | JPM17 | JPM17 | JPMA7 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
144 10 leistung kW| 0,70 | 0,16 [022 |032 |048 | 066 | 097 | 1,38 | 1,95 | 268 | 3,59
DrehmomentNm | 6,8 | 10,3 | 14,3 21 32 44 64 89 | 129 | 178 | 238
GroBe JPM11 [JPM11 |JPMAT | JPM11 | JPM17 | JPM17 | JPMA7 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
15 1125 leistung kW| 0,10 | 0,16 | 022 |020 |048 | 067 | 090 | 1,34 | 1,87 | 266 | 360
Drehmoment Nm 8,6 12,9 17,9 24 40 56 75 111 155 221 299
GroBe JPMA1 [JPMA1 |JPMTT | JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 [ JPM22 | JPM26 | JPM30 | JPM30
Abtriebs
9% 15 leistung kW| 0,11 | 0,16 | 022 |033 |049 | 067 | 094 | 1,20 | 203 | 277 | 355
DrehmomentNm | 10,5 15,7 22 33 49 67 94 128 202 276 353
GroBe JPMA1 [JPM11 |JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
/2 20 leistung kW| 0,70 | 0,15 [022 |032 |048 | 059 | 093 | 1,20 | 1,76 | 2,46
Drehmoment Nm | 13,5 20 | 29 43 64 78 | 124 | 150 | 234 | 326
GroBe JPMA1 [JPM11 [JPM17 [ JPM17 | JPM17 | JPM22 [ JPM22 [ JPM26 [ JPM30 [ JPM30
Abtriebs
57 25 leistung kW| 0,09 | 0,14 | 020 |020 |044 | 061 | 087 | 1,24 | 1,67 | 232
DrehmomentNm | 15,4 23 33 49 73 103 146 208 280 388
GroBe JPM11 [JPM11 |JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
48 30 leistung kW| 0,09 | 0,14 |020 |029 |o043 | 061 | 089 | 1,23 | 1.8
DrehmomentNm | 17,9 27 39 58 86 121 177 244 358
GroBe JPMA1 [JPM17 |JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
36 40 leistung kw| 0,08 | 0,13 |o0,18 |028 |042 | 058 | 086 | 1,16
Drehmoment Nm 22 35 49 73 112 153 227 307
GroBe JPM11 [JPM17 [JPM17 | JPM22 [ uPMm22 [ uPM26 [ JPM30
Abtriebs
28 50 leistung kW| 0,06 | 0,12 | 0,17 |026 | 039 | 054 | 0,81
Drehmoment Nm 22 42 59 90 134 185 275
GroBe JPM11 [JPM17 |JPM17 | JPM22 | JPM26 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
24 60 leistung kW| 0,05 | 0,12 | 0,17 |o026 | 037 | 051 | 0,72
Drehmoment Nm 20 48 67 102 147 201 288
GroBe JPM11 |JPMA7 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
20 70 leistung kW| 0,03 | 0,13 | 0,16 |024 | 036 | 050
DrehmomentNm | 16,6 53 77 114 174 239

Die Ist-Abtriebsdrehzahl hangt von der Lastdrehzahl des Motors sowie der genauen Untersetzung ab, und kann von den aufgelisteten
Drehzahlen abweichen.
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JEM

ﬁ GETRIEBEMOTOREN
ACHTONG ANTRIEBSKLASSE 2
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen e
mindestens die Antriebsklasse 2 besitzen.
Nenn- Nenn-
abtriebs- unterse Motorleistung-kW
drehzahl tzung
min-1 1 012 [ 018 [ 025 [ 037 [ 05 [o075 [ 1,1 | 1,5 [ 22 | 30 [ 40
GroBe JPM11 [JPM11 [JPM11 | UPM11 | JPM17 | JPM17 |JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM22 | uPM26
Abtriebs
288 5 leistung kW| 0,11 | 0,17 | 024 | 035 | 053 | 072 | 1,06 | 1,36 | 202 | 274 | 3,89
DrehmomentNm | 3,8 | 57 | 7.9 | 116 | 175 | 24 35 45 67 91 129
GroBe JPM11 |[JPMA1 |JPMA1 | JPM11 | JPM17 | JPMA7 |JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
1921 75 leistung kW| 0,70 | 0,16 | 0,22 | 033 | 048 | 066 | 099 | 1,35 | 197 | 269 | 362
Drehmomenthm | 52 | 7.9 | 109 | 162 | 24 33 49 67 98 | 134 | 180
GroBe JPM11 |[JPMA1 |JPMA1 | JPMA7 | JPM17 | JPM17 |JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
144 10 leistung kW| 0,10 | 0,16 | 0,22 | 032 | 048 | 066 | 098 | 1,33 | 196 | 270
Drehmoment Nm 6,8 10,3 14,3 21 32 44 65 88 130 179
GroBe JPM11 [JPM11 [JPMAT | JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 [ JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
115 1125 leistung kW| 0,10 | 0,16 | 0,22 | 0,33 | 048 | 066 | 099 | 1,34 | 197 | 270
DrehmomentNm | 8,6 | 12,9 | 179 | 27 40 55 g2 | 111 | 164 | 204
GroBe JPM11 |[JPMA1 |JPMA1 | JPM17 | JPM17 | JPM17 |JPM22 | JPM22 | JPM30 | JPM30
Abtriebs
96 15 leistung kW| 0,11 | 0,16 | 0,22 | 033 | 049 | 067 | 094 | 1,29 | 203 | 2,77
DrehmomentNm | 10,5 15,7 22 33 49 67 94 128 202 276
GroBe JPM11 |JPMA1 |JPMA7 | JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
72 20 leistung kW| 0,70 | 0,15 | 0,22 | 0,32 | 048 | 063 | 098 | 1,33 | 198
DrehmomentNm | 13,5 | 20 29 43 64 84 | 130 | 177 | 262
GroBe JPM11 [JPM11 [JPM17 [ uPM17 | uPm22 [ uPm22 [JPm2s [ JPM3o [JPM30
Abtriebs
57 25 power kW | 009 | 0,14 | 020 | 029 | 045 | 061 | 091 | 1,14 | 1,83
DrehmomentNm | 15,4 23 33 48 76 103 153 191 307
GroBe JPM11 |JPMA7 |JPMA7 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30 | JPM30
Abtriebs
48 30 leistung kW | 0,09 | 0,14 | 020 | 033 | 044 | 061 | 0,89 | 1,23 | 1,80
DrehmomentNm | 17,9 28 39 66 88 121 178 244 358
GroBe JPM17 |JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 |JPM30
Abtriebs
36 40 leistung kW| 0,09 | 0,13 | 0,18 | 0,28 | 042 | 058 | 0,85
Drehmoment Nm 23 35 49 75 112 155 225
GroBe JPM17 |JPM17 |JPM17 | JPM22 | JPM26 | JPM26 [JPM30
Abtriebs
28 50 leistung kW| 0,08 | 0,12 | 0,17 | 0,26 | 040 | 054 | 0,81
Drehmoment Nm 28 42 59 90 136 185 275
GroBe JPM17 |JPMA7 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
24 60 leistung kW | 0,08 | 0,12 | 0,17 | 0,26 | 039 | 0,55
Drehmoment Nm 32 48 69 102 155 217
GroBe JPM17 |JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
20 70 leistung kW| 0,08 | 0,12 | 0,16 | 0,25 | 0,37
Drehmoment Nm 36 55 77 117 175

Die Ist-Abtriebsdrehzahl hangt von der Lastdrehzahl des Motors sowie der genauen Untersetzung ab, und kann von den aufgelisteten Drehzahlen abweichen.
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GETRIEBEMOTOREN
ANTRIEBSKLASSE 3

JPM

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens die Antriebsklasse 2 besitzen.

Nenn- Nenn-
abtriebs-  unterse Motorleistung-kW
drehzahl  tzung
min-1 1 012 [ 0,18 [ 025 [ 0,37 [ 055 [ 0,75 | 1,1 15 | 22 | 30 [ 40
GroBe JPM11 [JPM11 [JPM11 | UPM17 | JPM17 | JPM17 |JPM22 | JPM22 | JPM22 | JPM22 | uPM30
Abtriebs
288 5 leistung kW| 0,11 | 0,17 | 0,24 | 036 | 053 | 072 | 1,00 | 1,36 | 202 | 271 | 389
Drehmoment Nm 3,8 5,7 7,9 12,0 17,5 24 33 45 67 90 129
GroBe JPMA1 [JPM11 |JPM11 | JPM17 | JPM17 | JPM17 |JPM22 | JPM22 [ JPM26 | JPM30 | JPM30
Abtriebs
1921 75 leistung kW| 0,70 | 0,16 | 0,22 | 032 | 048 | 066 | 099 | 1,35 | 197 | 271 | 362
Drehmomenthm | 52 | 7.9 | 10,9 | 160 | 24 33 49 67 98 | 135 | 180
GroBe JPMA1 |JPM11 [JPM11 | JPM17 | JPM17 | JPMA7 [JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
144 10 leistung kW| 0,10 | 0,16 | 0,22 | 032 | 048 | 066 | 098 | 1,33 | 196 | 270
Drehmoment Nm 6,8 10,3 14,3 21 32 44 65 88 130 179
GroBe JPM11 [JPM11 [JPMAT | JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 [ JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
115 1125 leistung kW| 0,10 | 0,16 | 0,22 | 0,33 | 048 | 066 | 099 | 1,34 | 197 | 270
DrehmomentNm | 8,6 | 12,9 | 179 | 27 40 55 82 | 111 | 164 | 224
GroBe JPMA1 |JPM11 [JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 [JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
96 15 leistung kW| 0,11 | 0,16 | 0,22 | 033 | 049 | 064 | 094 | 1,39 | 2,03
DrehmomentNm | 10,5 15,7 22 33 49 64 94 138 202
GroBe JPM11 [JPM17 [JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 [JPM26 | JPM30
Abtriebs
72 20 leistung kW| 0,70 | 0,16 | 0,22 | 032 | 047 | 0,63 | 098 | 1,35
DrehmomentNm | 13,5 21 29 43 62 84 130 179
GroBe JPM11 [JPM17 [JPM17 [ uPM17 | uPMm22 [ uPm22 [JPm2s [ JPM30
Abtriebs
57 25 leistung kW| 009 | 0,14 | 020 | 0,29 | 045 | 061 | 091 | 1,25
DrehmomentNm | 15,4 23 33 49 76 103 153 209
GroBe JPMA1 |JPM17 [JPM17 | JPM17 | JPM22 [ JPM22 [JPM26 | JPM30
Abtriebs
48 30 leistung kW | 0,00 | 0,14 | 0,20 | 0,29 | 044 | 061 | 090 | 1,23
DrehmomentNm | 17,9 28 39 58 88 121 179 244
GroBe JPM17 | JPM17 [JPM17 [ JPM22 [ uPM22 | JPM26 [JPM30
Abtriebs
36 40 leistung kW| 0,09 | 0,13 | 0,18 | 0,28 | 042 | 058 | 0,85
Drehmoment Nm 23 35 49 75 112 155 225
GroBe JPM17 [ JPM17 [JPM22 [ JPm22 | uPm26 | JPM30
Abtriebs
28 50 leistung kW| 0,08 | 0,12 | 0,18 | 0,26 | 040 | 055
Drehmoment Nm 28 42 61 90 136 188
GroBe JPM17 |JPM17 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
24 60 leistung kW | 0,08 | 0,12 | 0,17 | 0,26 | 0,40
Drehmoment Nm 32 48 69 104 159
GroBe JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
20 70 leistung kW| 0,08 | 0,12 | 0,16 | 0,25 | 0,37
Drehmoment Nm 36 55 77 117 175
Die Ist-Abtriebsdrehzahl hangt von der Lastdrehzahl des Motors sowie der genauen Untersetzung ab, und kann von den aufgelisteten Drehzahlen abweichen.
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JEM

A GETRIEBEMOTOREN
ACHTUNG ANTRIEBSKLASSE 4

Getriebe mit ATEX Genehmigung milssen .

mindestens die Antriebsklasse 2 besitzen

Nenn- Nenn-
abtriebs- unterse Motorleistung-kW
drehzahl  tzung
min-1 ;1 012 | 018 | 0,25 | 0,37 [ 055 | 075 | 1,1 | 15 | 22 | 30 [ 40
GroBe JPM11 |JPM11 |JPM11 | JPM17 | JPM17 | JPM17 [ JPM22 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
288 5 leistung kW| 0,11 | 0,17 | 024 | 036 | 053 | 0,72 | 1,00 | 1,36 | 202 | 293 | 389
torqueNm | 38 | 57 | 79 | 120 | 175 | 24 33 | 45 67 | 97 | 129
GroBe JPM11 |[JPMA1 |JPMA1 | JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM26 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
1921 75 leistung kW| 0,70 | 0,16 | 0,22 | 0,32 | 048 | 066 | 099 | 1,35 | 197 | 2,71
torqueNm | 52 | 79 | 109 | 16 24 33 49 | 67 98 | 135
GroBe JPM11 |JPMA1 |JPMA7 | JPM17 | JPM17 | JPM22 [ JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
144 10 leistung kW| 0,70 | 0,16 | 0,21 | 0,33 | 048 | 066 | 098 | 1,38 | 198
torqueNm | 68 | 103 | 140 | 22 32 44 65 | 89 | 131
GroBe JPM11 |JPMA1 |JPM17 | JPM17 | JPM17 | JPM22 [JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
s 1125 leistung kW| 0,70 | 0,16 | 022 | 033 | 048 | 067 | 099 | 1,35 | 197
torqueNm | 86 | 129 | 180 | 27 40 56 g2 | 112 | 164
GroBe JPM11 |JPMA7 | JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM26
Abtriebs
96 15 leistung kW| 0,11 | 0,16 | 0,22 | 0,33 | 047 | 064 | 099 | 1,39
torque Nm | 10,5 | 160 | 22 33 47 64 98 | 138
GroBe JPM17 |JPMA7 |JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
72 20 leistung kW| 0,70 | 0,16 | 0,22 | 0,32 | 047 | 063 | 098 | 1,35
torque Nm | 14,0 | 21 29 43 62 84 | 130 | 179
GroBe JPM17 |JPM17 | JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30 | JPM30
leistung kW
57 25 powerkW | 010 | 0,14 | 020 | 0,30 | 045 | 062 | 092 | 1,25
torque Nm 16,0 23 33 51 76 104 154 209
GroBe JPM17 |JPMA7 |JPMA7 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
48 30 leistung kW| 0,70 | 0,14 | 0,20 | 0,30 | 044 | 0,558 | 0,90
torque Nm | 19,0 | 28 39 59 88 | 115 | 179
GroBe JPM17 |JPM17 | JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
36 40 leistung kW| 0,09 | 0,13 | 0,19 | 0,28 | 043 | 058
torque Nm 23 35 51 75 114 154
GroBe JPM17 |JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
28 50 leistung kW| 0,08 | 0,13 | 0,18 | 0,27 | 0,40
torque Nm 28 44 61 91 137
GroBe JPM17 |JPM22 | JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
24 60 leistung kW| 0,08 | 0,13 | 0,17 | 0,26 | 0,40
torque Nm 32 50 69 104 159
GroBe JPM22 [JPM22 | JPM26 | JPM30
Abtriebs
20 70 leistung kW| 0,08 | 0,12 | 0,17 | 0,25
torque Nm 37 55 79 118

Die Ist-Abtriebsdrehzahl hangt von der Lastdrehzahl des Motors sowie der genauen Untersetzung ab, und kann von den aufgelisteten Drehzahlen abweichen.
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JPM

jPM11 GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)

B B1 c D E
55 | 2643 | 52 42 42
G1 H1 K1 Q J1 G2 H2 J2 X J3 U v w
16,016 18,4 5,015
225 | 45 | Mexi1| 78 37 225 | 45 37 72 37 | e ] e
C1 s1 s2 s3 s4
79 276 | 140 | 105 | 106
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JEM

jPM GETRIEBE - ABMESSUNGEN (mm)

v Hoy -1
Einzelheit Radwe % 7651) 1o
A N ‘%ﬁﬁ
TS J
. O
\
J2
— X
| ——
‘ i
[ i | .
& j 5] V\):r Ul >}
J3 oy — ] IJ1 bz
| | I EiFRbSHele
Lﬁl
H1
AUFSTECKGETRIEBE
Gerate- | A B B1 c D E Q G1 H1 J1 K1 G2 H2
referenz
JPM11 | 2857 | 55 |2643 | 52 42 42 78 | 22,5 45 37 | Mex11 | 22,5 45
JPM17 | 44,45 | 85 | 40,555 | 78 60 67 98 | 455 | 69,5 | 43 |Mi0x17| 24 69,5
JPM22 | 57,15 | 105 | 47,85 | 90 80 90 | 126 | 57,5 115 | 45 | Miox17| 33 90,5
JPM26 | 66,67 | 117 | 50,33 | 97 92 102 | 140 | 435 87 72 | Mi12x20| 43,5 87
JPM30 | 76,2 | 135 | 58,8 | 105 | 100 120 | 156 51 102 | 85 | Mi2x22| 51 102
Gerdte-| ;o J3 T1 U1 2 w1 X1 Y1 Z1 U v w X
referenz
JPM11 | 37 37 84 1595 o4 555 30 25 |25 1808 183 2508 72
JPM17 | 57 | 57 | 120 | e | B | i | 40 | 86 | 2 | mm | m3 |eap | oo
JPM22 | 55 45 132 1590 125 5% 40 36 2 30047 s 085 118
JPM26 | 72 |72 | 149 | g [ @g | @ | 60 | 40 [ 5 [wm | g [wge [182
JPM30 | 85 | 85 | 157 | mgw | wme | g | 50 | 40 | 5 | s | g | | 148
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jPM GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)
_ |

JEM

ol
Q
‘ §4
J1
B
N\ | c2
e} |s2 s3 @ ?
-
N e
U ﬁz/
$ X
[ 1 | V
o = R N Einzelheit Radwelle (hohl)
J3 H-— -—1 [JT
OB | o
[ * |
LGl
HA1
AUFSTECKGETRIEBE
Gerdte- | Abm. |D71M|D80M|D90S|D90L|D100L [D112M Gerite-| g B1 c D E
Ci 34 | 44| 44| 44| 54| 54 _ _
JPM17 ST 231 | 269 | 277 [ 302 | 344 [ 377 JPM11 Siehe Seite 19
JPM22 [ S2* 140 | 157 [ 180 [ 180 [ 200 [ 211 JPM17 | 85 [4055 | 78 60 67
JPM26 S3* D Flansch | 160 200 | 200 | 200 250 250 JPM22 105 47,85 20 80 20
JPM30 | S8 csim | 105 [ 120 | 140 [ 140 | 160 [ 160 | [JPM26 | 117 |50,33 | 97 92 | 102
S4* 106 | 113 [120 [120 | 136 | 146 | [JPM30 [ 135 | 58,8 [ 105 [ 100 | 120
*Abmessungen des jPM11 Motors finden Sie auf Seite 27
Gerdte-| G1 | H1 | Kt | @ [ 41 | G2 | H2 | J2 | X | J3 U v | w
JPM11 Siehe Seite 19
JPM17 | 455 [ 69,5 [M10x17| 98 | 43 24 | 695 57 92 [ 57 | @ FET
JPM22 | 57,5 | 115 |[M10x17 | 126 | 45 33 | 905 [ 55 118 | 45 | 2% SET
JPM26 | 435 | 87 |[M12x20| 140 | 72 | 435 | 87 72 132 | 72 | £8 as | was
JPM30 | 51 102 |[M12x22| 156 | 85 51 102 85 148 | 85 | £% 2 | ug
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JEM

jPM GETRIEBE - ABMESSUNGEN (mm)

v (

i
EINZELHEIT RADWELLE-{f
Vi x1 T
T Ul =
T . Il ‘ Il
[
EINZEANERIEBSWELLE R
FUSSGETRIEBE - TYP 2
Gerdte-| B B1 o D E Q po | bu | pv F G H
referenz
JPM11 | 28,57 55 | 26,43 | 52 42 42 78 50 63 50 8 35 70
JPM17 | 44,45 85 | 40,55 | 78 60 67 98 73 98 80 13 47,5 95
JPM22 [ 57,15 | 105 | 47,85 | 90 80 90 126 95 | 120 105 15 57,5 115
JPM26 [ 66,67 | 117 [ 50,33 | 97 92 102 140 110 | 135 120 18 72,5 | 145
JPM30 | 76,2 | 135 58,8 | 105 100 120 156 120 | 155 140 20 80 | 160
Gerate-| , | w | | R|uUu| v ]| w]/| x Gerate-| o | yg | vi |wi| x1 ]| v1]| z1
referenz referenz
JPM11 | 75 7 84 | 89 | 1855 | 185 |3%2 72 JPM11 | 84 | #98| 85 |38 | 30 [ 25 | 2,5
JPM17 | 95 | 12 | 128 | 125 | 2920 [ 225 [&9:8 92 JPM17 | 120 | {292 | 85 |48 | 40 [ 36 2
JPM22 [100 | 12 [160 [135 | 259 | 35 [2%E | 118 JPM22 | 132 | 1392 | 183 |28 | 40 | 36 2
JPM26 [ 115 | 145|184 [150 | £55 | 45 [9%8 | 132 JPM26 | 149 | 239 | 98 |78% | 50 [ 40 5
JPM30 [ 130 [ 14,5[195 [165 | 295 | 29 [i14% | 148 JPM30 | 157 | 5398 | %8 |78% | 50 [ 40 5
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JEM

jPM GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)
_ |

FUSSGETRIEBE - TYP 2

Vv
EINZELHEIT RADWELLE (HOHL)

Gerite-

RENOLD GEARS

rofocerz| Abm.  |D71M|D80M |D90S|D9OL | D100L |D112M g?éf;ﬁ; K L R U v i wl x
C1 34 44 | 44| 44| 54 54
JPM17|S1* 231 269 | 277 | 302 | 344 | 377 JPM11 | 7 84 | 89 | 1883 | 183 |3%e2 72
JPM22| S2* 140 157 | 180 [ 180 | 200 [ 211 JPM17 | 12 |128 [125 | 2439 | 225 [8%8 | 92
JPM26 [ S3* pFiansch| 160 | 200 [ 200 | 200 | 250 | 250 JPM22 | 12 |160 [135 | 3339 | 335 [2%8 |118
JPM30[ S3* cstim | 105 120 | 140 | 140 | 160 | 160 JPM26 14,5184 |150 | 8% | 413 |99 132
S4* 106 113 [ 120 | 120 | 136 | 146 JPM30 14,5195 [165 | 2% | 29 [14% |148
*Abmessungen des jPM11 Motors finden Sie auf Seite 27
Geriate-
refoee | B B1 Cc D E Q DO DU DV F G H J
JPM11 | 55 |26,43 52 42 42 78 50 63 50 8 35 70 75
JPM17 | 85 40,55 78 60 67 98 73 98 80 13 47,5 95 95
JPM22 | 105 | 47,85 90 80 90 126 95 120 105 15 575 | 115 | 100
JPM26 | 117 | 50,33 97 92 102 140 110 135 120 18 725 | 145 | 115
JPM30 | 135 | 58,8 105 | 100 120 156 120 155 140 20 80 160 | 130
23




JEM

jPM GETRIEBE - ABMESSUNGEN (mm)
.

D1

f T ]
v i ALz
Einzelheit Radwelle (hohl)

Einzelheit Antriebswelle

FLANSCHGETRIEBE - ABTRIEBSHOHLWELLE

Gerdte-| 5 B B1 c D E Q D1 D2 | k2 | ™ N o
referenz

JPM11 | 28.57 55 | 26.43 52 42 42 78 3 7 |[10.0 115 09996 60
JPM17 | 44.45 85 | 40,55 78 60 67 98 3,5 11 10,0 130 169998 85
JPM22 | 5715 | 105 | 47,85 90 80 90 126 3,5 12 12,0 165 135.887 105
JPM26 | 66,67 | 117 | 50,33 97 92 102 140 4 12 [14,5 215 180000 105
JPM30 | 76,2 | 135 | 58,8 | 105 100 120 156 4 12 [14,5 215 189,000 130
Gerdte- | p T1 U1 V1 w1 X1 Y1 Z1 ] v w X
referenz

JPM11 | 140 84 17587 34 5% 30 25 2,5 19858 183 2502 72
JPM17 | 160 | 120 12558 129 P 40 36 2 Sabas 573 %00 92
JPM22 | 200 | 132 18558 125 2oc 40 36 2 30083 a3 %008 118
JPM26 [ 250 | 149 5390 98 7% 50 40 ) 3805 P T 132
JPM30 | 250 | 157 53,988 58 7388 50 40 S 42080 ias | 1395 148
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JEM

jPM GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)

S1
N |F
o4 —-H- |S2 |S3
U
V
Einzelheit Radwelle (hohl)
FLANSCHGETRIEBE - ABTRIEBSHOHLWELLE
Gerdter-|  Apm. |D71M|D8soM|D90s|p9oL|D100L [D112M Gerater-| , | v | w | x
eferenz eferenz
(o} 34 44 | 44 | 44 54 54 — T
JPM17 [S1* 231 | 269 | 277 | 302 | 344 | 377 JPMI1 | 1881 | 85 3% | 72
J PM1 7 24,020 27,5 8,018 92
JPM22 | S2* 140 | 157 | 180 | 180 [ 200 | 211 24001 | 273 | 7,082
JPM22 30,020 33,5 8,018 1 1 8
JPM26 [ S3* DFiansch | 160 | 200 | 200 | 200 | 250 | 250 so0a1 | 333 | 7082
J PM26 38,025 41,5 10,018 1 32
JPM30 | S3* ¢ stim 105 | 120 | 140 | 140 | 160 | 160 38050 | 413 | o082
" JPMSO 45,025 49,0 14,021 148
S4 106 | 113 | 120 [ 120 | 136 | 146 45,050 | 480 [13979
*Abmessungen des jPM11 Motors finden Sie auf Seite 27
Gerater-| g B1 c D E Q D1 D2 K2 M N o P
eferenz
JPM11 55 | 26,43 52 42 42 78 3 7 10,0 115 8o 60 140
JPM17 85 | 40,55 78 60 67 98 3,5 11 10,0 130 160990 85 160
JPM22 | 105 | 47,85 90 80 90 126 3,5 12 12,0 165 13989 | 105 200
JPM26 | 117 [ 50,33 97 92 102 140 4 12 14,5 215 1800% 1105 250
JPM30 | 135 (58,80 | 105 100 120 156 4 12 14,5 215 15589 | 130 250
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JEM

jPM GETRIEBE - ABMESSUNGEN (mm)
.

121 ﬁ | |
RRAEEEELLE o [ —— 1]

|
s
T
(M
|
[N
i
N
|
N
\‘\
Il
LLL L

L3 H3 |
Y @l
\ /|
W —
RINSEREE (HoHL) X
F2
R3
FUSSGETRIEBE - TYP 4
Gerdte-| B B1 c D E Q F2 G H L1 K G3
referenz
JPM11 | 28,57 55 |26,43 | 52 42 42 78 3 35 70 84 7 60
JPM17 | 44,45 85 |4055 | 78 60 67 98 5 |475 95 130 12 84
JPM22 [ 57,15 | 105 [47,85 | 90 80 90 126 6 |57,5 115 160 12 110
JPM26 | 66,67 | 117 [50,33 | 97 92 102 140 6 |725 145 190 145 | 122
JPM30 | 76,2 | 135 [ 58,8 | 105 100 120 156 6 80 160 200 14,5 | 135
Gerdte-| 13 3 | R3 | T1 Ut | vi | w1 X1 | v Z1
referenz
JPM11 | 133 157 41 84 12.008 25 388 30 25 2,5
JPM17 | 193 225 51 120 18,809 139 455 40 36 2
JPM22 | 245 | 285 65 132 19.009 15 | a3 40 36 2
JPM26 | 269 | 309 72 149 24,009 200 | 7388 50 40 5
JPM30 | 305 | 355 80 157 | 339% 98| 78% 50 40 5

Gerate-
U \") w X
referenz
16,016 18,4 5,015
J PM 1 1 16,034 18,3 4,985 72
24,020 27,5 8,018
J PM 1 7 24,041 27,3 7,982 92
33,5 8,018

JPM22 ggigi? 333 7,982 118
JPM26 | 388% [ 45 [Sas | 132
JPM30 | 6% [ 88 |138 | 148

26
RENOLD GEARS



JEM

jPM GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)
_ |

| U

fw

. V.
RROWELEthor)

FUSSGETRIEBE - TYP 4

gg';‘;ﬁz DIM  |D71M|D80OM |D90S|D90L |D100L |[D112M g?;?;ﬁ-z H3lwlr3l ul v | w ! x
Ci 34 | 44 44] 44| 54 54
JPM17 | S1* 231 | 269 | 277 [ 302 | 344 | 377 JPM11 |133[157] 41 838 | 186 | 388 | 72
JPM22 [ S2* 140 [ 157 [ 180 | 180 [ 200 | 211 JPM17 |193[225| 51 5830 | 51§ | %62 | 92
JPM26 | S3” D Fansen | 160 [ 200 [ 200 [ 200 | 250 | 250 JPM22 [245]285] 65| 36¢% | 85 | 788 | 118
JPM30 [ S38*csim | 105 | 120 [ 140 | 140 | 160 [ 160 JPM26 [269]309] 72| 3868 | i3 | Ger | 132
S4* 106 | 113 [ 120 [ 120 | 136 | 146 JPM30 | 305(355| 80| 13655 | 48 |is&% | 148
*Abmessungen des jPM11 Motors finden Sie auf Seite 27
Gerdte-| B B1 c D E Q F2 G H L1 K G3
JPM11 [ 55 | 26,43 52 42 42 78 3 35 70 84 7 60
JPM17 [ 85 [ 40,55 78 60 67 98 5 47,5 95 130 12 84
JPM22 [ 105 [ 47,85 90 80 90 126 6 57,5 | 115 160 12 [ 110
JPM26 [ 117 [ 50,33 97 92 102 140 6 72,5 | 145 190 14,5 | 122
JPM30 | 135 588 | 105 [ 100 120 156 6 80 160 200 145 | 135
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JEM

jPM GETRIEBE - ABMESSUNGEN (mm)

ABTRIEBSWELLEN LIEFERBAR IN AUFSTECK- UND

VOLLWELLENAUSFUHRUNG
| 1 £
|
—
V1 ‘
x1
¢ ﬂ ‘ ,,,,,,,,,, %ﬁ!,,, It
—ay- U1 e | = i@
A Wi f A U 74 R B N
i, REeSEene ()l e
V2 1
< I i S
Uz  —o,
NBRRRE (o
Rl 'EE (HOHL)
[ ]
g,ﬂ? o ﬁ IENE
- R}
| l Gerdte- | &5 H2 J2 Q T2
Fﬁl referenz
JPM11 | 225 45 37 78 80
JPM17 24 69,5 57 98 100
JPM22 33 90,5 55 126 125
JPM26 | 43,5 87 72 140 155
JPM30 51 102 85 156 195
Gerdte-| 5 B1 c D E G1 H1 J1 J3 K1 T
referenz
JPM11 | 28,57 26,43 | 52 42 42 225 45 37 37 M6x11 | 84
JPM17 | 44,45 40,55 | 78 60 67 45,5 69,5 43 57 [M10x17| 120
JPM22 | 57,15 4785 | 90 80 90 57,5 115 45 45 [Miox17| 132
JPM26 | 66,67 50,33 | 97 92 102 43,5 87 72 72 [M12x20| 149
JPM30 | 76,2 58,8 | 105 100 120 51 102 85 85 |Mi2x22| 157
Gerdte-| 4 V1 Wi X1 Y1 Z1 u2 V2 w2 X2 Y2 z2
referenz
JPM11 | 139 o 5% 30 25 2,5 1298 139 5% 40 36 2
JPM17 | 18938 128 5% 40 36 2 57000 184 25% 50 45 3
JPM22 | 139% 154 2528 40 36 2 57:59 55 75% 60 50 5
JPm26 | s | s [ms [ 50 [ 40 | 5 [ ggs | g [ @ | 80 [ 70 5
JPM30 |z | me | i 50 40 5 | sue | m | ne | 110 | 100 5
28

RENOLD GEARS




JEM

jPM GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)

ABTRIEBSWELLEN LIEFERBAR IN AUFSTECK- UND
VOLLWELLENAUSFUHRUNG

x2

te—>ot

v2 -

RASRELEE (HOHL)

,,,,,

,,,,,,,,

|_?71 ‘TLU ‘;r‘

RENOLD GEARS

. G1
H1
Gerate-|  Ap. |D71M|D80M|D90S|D90L | D100L [D112M
referenz
C1 34 | 44 | 44| 44| 54 54
JPM17 [ S1* 231 | 269 [277 [ 302 | 344 | 377
JPM22 [ S2* 140 | 157 | 180 [ 180 | 200 | 211
JPM26 [ S3* DFiansch | 160 | 200 | 200 [ 200 | 250 | 250
JPM30[S3*csim | 105 | 120 [ 140 [ 140 | 160 | 160
S4* 106 | 113 [120 [ 120 | 136 | 146
*Abmessungen des jPM11 Motors finden Sie auf Seite 27
Gerate-| g | gy | ¢ | D | E | G1 | H1 J3
referenz
JPM11 | 55 [26,43] 52 | 42 | 42| 225 45 37
JPM17 | 85 [4055] 78 | 60 | 67 | 455| 69,5] 57
JPM22 | 105 [47,85] 90 | 80 | 90 [ 57,5 115 45
JPM26 | 117 [50,33] 97 | 92 [102 | 435 87 72
JPM30 [ 135 58,8 [105 [100 [120 | 51 | 102] 85
Gerate-| 4 u2 | v2 w2 X2 Y2 z2 G2 H2 J1 J2 Q T2
referenz
JPM11 | M6x11 | jo0% 189 | 4ges 40 36 2 225 | 45 37 37 78 80
JPM17 [M10x17] 229 s | soms 50 45 3 24 | 695 | 43 57 98 | 100
JPM22 [M10x17| 2298 20 | 79 60 50 5 33 | 905 | 45 55 126 | 125
JPM26 [M12x20] % 20 | a3 80 70 5 435 | 87 72 72 140 | 155
JPM30 [M12x22| 295 B [ nee [110 100 5 51 102 | 85 85 156 | 195
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JEM

jPM GETRIEBE - ABMESSUNGEN (mm)

ABTRIEBSWELLEN LIEFERBAR IN AUFSTECK- UND
VOLLWELLENAUSFUHRUNG

Vi

. D x1 ‘
V\lﬁ“r U*:E‘” T2 5 T2

— r
A
=5
B1
Vji. <2 S —
K W% U2 tee—>t “—]Jq"
7 Zg v2 -
RABRETEE (HoH)
FUSSGETRIEBE - TYP 2
Gerdte-| B B1 c D E Q po | bu | pv F G H
referenz
JPM11 | 2857 | 55 |2643 | 52 42 42 78 50 | 63 50 8 35 70
JPM17 [ 44,45 | 85 |4055 | 78 60 67 08 73 | 98 80 13 47,5 95
JPM22 [ 57,15 | 105 | 47,85 | 90 80 90 | 126 95 | 120 | 105 15 575 | 115
JPM26 | 66,67 | 117 |50,33 | 97 92 102 | 140 110 | 135 | 120 18 72,5 | 145
JPM30 | 76,2 | 135 | 58,8 | 105 | 100 120 | 156 120 | 155 | 140 20 80 | 160
Gerdte-| K L R T ut | vi wi | X1 Y1 Z1
referenz
JPM11 75 7 84 89 84 13:098 o 555 30 25 2,5
JPM17 | 95 12 | 128 125 | 120 16,909 T T 40 36 2
JPM22 | 100 12 | 160 135 | 132 19,909 e | o 40 36 2
JPM26 | 115 145 | 184 150 | 149 5399 o8 75% 50 40 5
JPM30 | 130 | 14,5 | 195 165 | 157 24009 200 | 758 50 40 5
Gerdte- | u2 V2 w2 X2 Y2 z2
referenz
JPM11| 80 | e | w3 | g | 40 | 36 | 2
JPMi7 [ 100 | e | 83 [ e | 60 | 45 [ 3
JPM22 | 125 | 5968 | B8 | 788 60 50 5
JPM26 | 1556 | g | zg | @ | 80 | 70 | 5
JPM30 [ 195 | @ | @ | ug [110 [100 | 5
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JEM

jPM GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)
- |

ABTRIEBSWELLEN LIEFERBAR IN AUFSTECK- UND
VOLLWELLENAUSFUHRUNG

St

C-

x2

S253

z2

N ) y
% wﬁ%%uz E

Y2

RASWETEE (HOHL)

FUSSGETRIEBE - TYP 2

RENOLD GEARS

Gerdte- | Apm. |D71m|Dsom|D90s|D9oL|D100L | D112m
referenz
Cf1 34 44 | 44 | 44 54 54
JPM17 | S1* 231 | 269 | 277 [ 302 | 344 | 377
JPM22 | S2* 140 | 157 | 180 | 180 [ 200 | 211
JPM26 | S3* DFlansch | 160 | 200 | 200 | 200 | 250 | 250
JPM30 | S3* ¢ stim 105 | 120 | 140 [ 140 | 160 | 160
S4* 106 | 113 | 120 [ 120 | 136 | 146
*Abmessungen des jPM11 Motors finden Sie auf Seite 27
Gerate-| W | | | R | T2 |U2| v2|w2| x2|v2| 22
referenz
JPM11 | 7 | 84 | 89| 80 | 1898 139 |48 | 40 | 36| 2
JPM17 | 12| 128 | 125|100 | 568| 183 [S38 | 50 | 45| 3
JPM22 | 121160 | 135|125 | 2895 | 333 7% | 60 | 50| 5
JPM26 | 14,5| 184 | 150 | 155 | $258| 323 [3%% | 80 | 70| 5
JPM30 | 14,5[ 195 | 165 | 195 | 95| %9 [13% [ 110 [100]| 5
Gerdte- | B1 c D E Q | po | ou | pv F G H J
referenz
JPM11 55 | 26,43 52 42 42 78 50 63 50 8 35 70 75
JPM17 85 | 40,55 78 60 67 98 73 98 80 13 475 95 95
JPM22 105 | 47,85 90 80 90 126 95 120 | 105 15 57,5 115 | 100
JPM26 117 | 50,33 97 92 102 140 110 135 | 120 18 72,5 145 | 115
JPM30 135 | 58,8 105 | 100 120 156 120 155 | 140 20 80 160 | 130
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JEM

jPM GETRIEBE - ABMESSUNGEN (mm)

ABTRIEBSWELLEN IN AUFSTECKAUSFUHRUNG MIT MASS T3 LIEFERBAR
ABTRIEBSWELLEN IN AUFSTECK- UND VOLLWELLENAUSFUHRUNG MIT
MASS T2 LIEFERBAR

48U HHURKARINE INK HEISUURUHMESSE H. [P ‘ 1o
E C . Q _ _.Df
‘iﬁ‘ [
e NI =1L
-
_D2
2

‘ x1 ‘Aﬁ_

=} He——>t

Lz 222 |

ARNAERSHEL LE BASWETEE (HOHL)

FLANSCHGETRIEBE
Gerdte-| 5 B B1 c D E Q D1 D2 K2 M N (o)
referenz
JPM11 | 28,57 55 | 26,43 52 42 42 78 3 7 10,0 115 9% 60
JPM17 | 44,45 85 | 40,55 78 60 67 98 3,5 11 10,0 130 | 109958 85
JPM22 | 57,15 105 | 47,85 90 80 90 126 3,5 12 12,0 165 | 1338% | 105
JPM26 | 66,67 117 | 50,33 97 92 102 140 4 12 14,5 215| 1539 | 105
JPM30 | 76,2 135 | 58,8 | 105 100 120 156 4 12 14,5 215 | 1839 | 130
Gerdte-| o | 14 | y1| vi |wi|x1|v1]| z1 Gerdte-| 15 | 13 [ y2 [ v2 [w2 | x2| Y2 | z2
referenz referenz
JPM11 [ 140 | 84 [19%8] 35 |38 [ 30 | 25[ 25 JPM11 | 80| 100 18882 | 135 | 488 | 40| 36 | 2
JPM17 [ 160 | 120 | 189 [ 135 [ 488 | 40 | 36| 2 JPM17 | 100 | 135| 592 | 185 | 288 | 50 [ 45 | 3
JPM22 | 200 | 132 | 1392 [ 125 | 238 | 40 36| 2 JPM22 [ 125 | 165 | 23932 | 338 | 78% | 60| 50 5
JPM26 | 250 | 149|339 | 288 | 738 | 50 | 40| 5 JPM26 (155 [ 185 2% zZ3 [ 3% [ s0o| 70 | 5
JPM30 | 250 | 157 [339%% | 233 | 738 | 50 40| 5 JPM30 [ 195 | 240 [ 43358 | %9 | 1188 110 |100 5
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JPM

jPM GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)
T ——

ABTRIEBSWELLEN IN AUFSTECKAUSFUHRUNG MIT MASS T3 LIEFERBAR
ABTRIEBSWELLEN IN AUFSTECK- UND VOLLWELLENAUSFUHRUNG MIT

MASS T2 LIEFERBAR
UNQGOLCIN T2 T3
REISDURCHMESSER |
(IRCHMES' S1 Q _ .. D
‘iil’ /
- e | #7%% NIF
0 lsm3 { ﬂ
_/i—
G
M& U2 e
P 22 RABRELEE (HoHL)
FLANSCHGETRIEBE
Gerate-|  npip  [p71m|D8oM| D90S | DoOL [D100L |D112M| |Gerdte-| 5 | 13 [ w2 [ vo | wo | x2 | v2 | z2
referenz referenz
Ci 34 | 44| 44 | 44| 54 | 54
JPM17 [S17 231 | 269 | 277 | 302 | 344 | 377 JPM11| 80 [100 | 8367 | 139 | 456 | 40 | 36| 2
JPM22 [ 527 140 | 157 [180 [ 180 | 200 | 211 | [JPM17| 100 | 135 | 56 | i82 | 885 | 50 | 45| 3
JPM26 | S3" D Fanscn | 160 | 200 [200 | 200 | 250 | 250 | [JPM22| 125 | 165 | 5a88 | 58 | 78 | 60 | SO| 5
JPM30 | S3" csim [105 [ 120 [140 [ 140 [ 160 | 160 JPM26 | 155 | 185 [ 3368 | %8 [ 3% [ 80| 70([ 5
S4* 106 | 113|120 | 120 | 136 | 146 JPM30 | 195 240 | 3665 [ 328 |twes | 110 (100 5
*Abmessungen des jPM11 Motors finden Sie auf Seite 27
Gerdte-| g B1 c D E Q D1 D2 K2 M N o P
referenz
JPM11 55 | 26,43 | 52 | 42 42 78 3 7 | 100 | 115 | B 60 | 140
JPM17 | 85 | 40,55| 78 | 60 67 98 | 35 11 | 10,0 | 130 9% [ 85 | 160
JPM22 | 105 | 47,85| 90 | 80 90 | 126 | 3,5 12 | 12,0 | 165 | 2% | 105 | 200
JPM26 | 117 | 50,33 | 97 | 92 |102 | 104 4 12 | 145 | 215 | 2% | 105 | 250
JPM30 | 135 | 58,8 | 105 [100 |120 | 156 4 12 | 14,5 | 215 | =% [ 130 | 250
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JPM
jPM GETRIEBE - ABMESSUNGEN (mm)

ABTRIEBSWELLEN LIEFERBAR IN AUFSTECK- UND
VOLLWELLENAUSFUHRUNG

. x1
= T2 T2
R4 Q
BN ERSWELLE O
N

LaHp =T =

F
—~1—R3

y EINZELHEIT RADWELLE (HOHL

Ué Za v2 -
FUSSGETRIEBE - TYP 4
Gerdte-| B B1 o D E Q F2 G H L1 K G3
referenz
JPM11 | 28,57 55 | 26,43 52 42 42 78 3 35 70 84 7 60
JPM17 | 44,45 85 | 40,55 78 60 67 98 5 475 95 130 | 12 84
JPM22 | 57,15 105 | 47,85 90 80 90 126 6 575 | 115 160 [ 12 110
JPM26 | 66,67 117 | 50,33 97 92 102 140 6 72,5 | 145 190 | 14,5 122
JPM30 | 76,2 135 | 58,8 | 105 100 120 156 6 80 160 200 | 14,5 135
Gerate-| ya | 13 [R3| T1 | Ut | vi|wi|x1]|vl]|z Gerdte-| 15 | yo | va | w2 | x2| v2 | z2
referenz referenz
JPM11 [ 133 157 41| 84 | 23| 35 [3&8 | 30| 25 | 2,5 JPM11 | 80 [ 10| 139 4% | 40| 36| 2
JPM17 | 193 | 225| 51| 120 | 129%8| 139 | 43% | 40| 36 | 2 JPM17 [100 | 2290 [ 185 | s | 50| 45| 3
JPM22 | 245 | 285| 65| 132 | 139%| 32 [ 2% | 40| 36| 2 JPM22 [125 | 28008 | 330 | 7%% | 60| 50 | 5
JPM26 | 269 | 309| 72| 149 | 539%| %58 | 78% | 50 | 40 | 5 JPM26 [155 | 298| 279 [ 3% | 80| 70 | 5
JPM30 [ 305 | 355 80| 157 | 339%2| %98 [ 738 | 50 | 40 [ 5 JPM30 | 195 | 99| 359|112 [110 |[100 | 5
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JEM

jPM GETRIEBEMOTOREN - ABMESSUNGEN (mm)
_ |

ABTRIEBSWELLEN LIEFERBAR IN AUFSTECK- UND
VOLLWELLENAUSFUHRUNG

O

C1

FUSSGETRIEBE - TYP 4

| BASRETEE (HoHL)

RENOLD GEARS

Gerdte-| M [p71m|D8oM|D90s|DooL|D100L [D112M
referenz
C1 34 44 | 44 | 44 54 54
JPM17 | S1* 231 | 269 [ 277 [ 302 | 344 | 377
JPM22 | S2* 140 | 157 | 180 [ 180 [ 200 | 211
JPM26 | S3* DFiansch | 160 | 200 [ 200 [ 200 | 250 | 250
JPM30 | S3* ¢ stim 105 | 120 | 140 | 140 | 160 | 160
S4* 106 | 113 | 120 | 120 | 136 | 146
*Abmessungen des jPM11 Motors finden Sie auf Seite 27
Gerdte-| g B1 c D E Q F2 G H L1 K G3
referenz
JPM11 55 26,43 52 42 42 78 3 35 70 84 7 60
JPM17 85 40,55 78 60 67 98 5 47,5 95 130 12 84
JPM22 [ 105 47,85 90 80 90 126 6 57,5 115 160 12 110
JPM26 | 117 50,33 97 92 102 140 6 72,5 145 190 145 | 122
JPM30 [ 135 58,8 105 100 120 156 6 80 160 200 145 | 135
Gerate- H3 L3 R3 T2 U2 v2 w2 X2 Y2 z2
referenz
JPM11 133 157 41 80 18597 125 438 40 36 2
JPM17 193 225 51 100 2800 184 255 50 45 3
JPM22 245 285 65 125 22008 538 73% 60 50 5
JPM26 269 309 72 155 2o 568 5% 80 70 5
JPM30 305 355 80 195 0018 %8 135 110 100 5
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JEM

jPM DREHMOMENTABSTUTZUNG
- ABMESSUNGEN (mm)

DREHMOMENTSTUTZE
.. Y
PUR OHRUN UR SHRU ‘H’
UNTRLS-
SHI
b 4 INNNSHSK-
MUTTR - NTSHRU
UHS KUNNIN SIHRUNSPLTT
(NIHT IM LIRUM N NTHLTN) NURUR jPM17 TRI

TYPICAL BUFFER ARRANGEMENT

Gerdte-| A | B | ¢ | D E F G H | J ~EsFUrPERS |
referenz Nm Ib.ft
JPMi1| 21 | 39 | a1 | 61 | 185 14 | 54 | M8 | 12 : 23 17
JPM17 | 80 | 50 | 40 | 100 | 285 | 17 | 725 Mi0 | 15 | 10,75 46 34
JPM22 | 35 | 60 | 50 | 145 | 225 | 235 | 785 | Mi2 | 18 : 80 59
JPM26 | 43 | 74 | 62 | 117 | 86 | 31,5 | 1105] Mi6 | 24 : 197 145
JPM30 | 45 | 79 | 68 | 132 | 435 | 3805 | 117 | Mi6 | 24 : 197 145
DREHMOMENTARM

DREHRICHTUNG
DER WELLE

2 Bohrungen

fir Schrauben g
P GroBe ‘H ‘0‘
\.w

A
\'.';'\

fadih ok

w<—c—:
Gerdte-| 5 B (o7 D E F G H I J K1 K2 K3
referenz
JPM11 3% 50 70 24 8 22 40 M8 20 20 -13 8 29
JPM17 3% 50 70 24 8 28 40 M8 30 30 -10 13 37
JPM22 e 65 89 28 10 30 47 M10 49,5 50,5 -8 18 27
JPM26 o 65 89 28 10 30 47 M10 63,5 36,5 5,5 31,5 40,5
JPM30 8 65 89 28 10 30 47 M10 56 44 12 38 47
Der Winkel zwischen der dass das Gegenmoment entgegengesetzt reversierbaren Betrieb handelt missen 2
Drehmomentstange und der Antriebswelle der Drehrichtung des Abtriebs verlauft. Drehmomentstangen, fir jede Drehrichtung
darf 30° nicht Uberschreiten, und die Vorzugsweise wird die Drehmomentstange  eine, angebracht werden. An der Halterung
Stange muss so positioniert werden, dass auf der Seite des Getriebes angebracht, sind hierfur zwei Bohrungen vorgesehen.
sie im Lastfall unter Spannung steht: die sich neben der angetriebenen
siehe Abbildung wo man erkennen kann, Maschine befindet. Falls es sich um einen
36

RENOLD GEARS




JEM

A

ACHTUNG
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25

jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE UNTERSETZUNG
_ |

NENNUNTERSETZUNG 5 ZU 1 besitzen
GETRIEBEGROSSE
BESCHREIBUNG
11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 31:6 31:6 29:6 31:6 31:6
1500min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 290,3 290,3 310,3 290,3 290,3
Antriebsleistung kW 0,50 1,50 3,87 5,01 6,66
Abtriebsleistung kW 0,46 1,40 3,63 4,72 6,29
Abtriebsmoment Nm 15,1 46 112 155 207
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 193,5 193,5 206,9 193,5 193,5
Antriebsleistung kW 0,33 1,02 2,96 3,63 5,06
Abtriebsleistung kW 0,30 0,95 2,75 3,39 4,74
Abtriebsmoment Nm 15,0 47 127 167 234
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 145,2 145,2 155,2 145,2 145,2
Antriebsleistung kW 0,25 0,79 2,28 2,79 3,80
Abtriebsleistung kW 0,23 0,72 2,11 2,58 3,53
Abtriebsmoment Nm 14,9 47 130 170 244
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 96,8 96,8 103,4 96,8 96,8
Antriebsleistung kW 0,17 0,52 1,57 1,90 2,54
Abtriebsleistung kW 0,15 0,48 1,43 1,74 2,34
Abtriebsmoment Nm 14,8 47 133 172 255
50min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 48,4 48,4 51,7 48,4 48,4
Antriebsleistung kW 0,08 0,26 0,81 0,98 1,47
Abtriebsleistung kW 0,07 0,23 0,72 0,88 1,33
Abtriebsmoment Nm 14.6 46 134 175 262
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JEM

A jPM GETRIEBEDATEN -
ACHTUNG EINFACHEUNTERSETZUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung milssen .

mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

NENNUNTERSETZUNG 7,5 ZU 1

GETRIEBEGROSSE

BESCHREIBUNG

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 29:4 29:4 29:4 29:4 29:4
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 206,9 206,9 206,9 206,9 206,9
Antriebsleistung kW 0,48 1,45 2,75 4,11 5,83
Abtriebsleistung kw 0,44 1,34 2,56 3,84 5,47
Abtriebsmoment Nm 20 62 118 177 253
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 137,9 137,9 137,9 137,9 137,9
Antriebsleistung kW 0,38 1,14 2,17 3,25 4,59
Abtriebsleistung kW 0,34 1,04 2,00 3,01 4,27
Abtriebsmoment Nm 24 72 138 208 296
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 103,4 103,4 103,4 103,4 103,4
Antriebsleistung kW 0,31 0,95 1,80 2,70 3,85
Abtriebsleistung kw 0,28 0,87 1,65 2,48 3,56
Abtriebsmoment Nm 26 80 153 229 328
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 68,9 68,9 68,9 68,9 68,9
Antriebsleistung kW 0,21 0,70 1,22 1,82 2,70
Abtriebsleistung kw 0,18 0,63 1,10 1,66 2,46
Abtriebsmoment Nm 26 88 153 230 341
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 34,5 34,5 34,5 34,5 34,5
Antriebsleistung kW 0,10 0,35 0,61 0,92 1,36
Abtriebsleistung kW 0,09 0,31 0,54 0,82 1,21
Abtriebsmoment Nm 25 86 151 227 336
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jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE

UNTERSETZUNG

NENNUNTERSETZUNG 10 ZU 1

JEM

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

BESCHREIBUNG

GETRIEBEGROSSE

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 29:3 29:3 29:3 29:3 29:3
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 155,2 155,2 155,2 155,2 155,2
Antriebsleistung kW 0,41 1,25 2,23 3,30 4,70
Abtriebsleistung kw 0,37 1,13 2,06 3,05 4,36
Abtriebsmoment Nm 23 70 127 188 269
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 103,4 103,4 103,4 103,4 103,4
Antriebsleistung kW 0,32 0,97 1,75 2,64 3,75
Abtriebsleistung kW 0,29 0,87 1,60 2,41 3,44
Abtriebsmoment Nm 26 80 147 223 318
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 77,6 77,6 77,6 77,6 77,6
Antriebsleistung kW 0,27 0,81 1,47 2,21 3,14
Abtriebsleistung kW 0,23 0,72 1,33 2,00 2,86
Abtriebsmoment Nm 29 89 164 246 352
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 51,7 51,7 51,7 51,7 51,7
Antriebsleistung kW 0,20 0,62 1,12 1,67 2,41
Abtriebsleistung kw 0,18 0,55 0,99 1,50 2,17
Abtriebsmoment Nm 32 101 184 276 401
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 25,9 25,9 25,9 25,9 25,9
Antriebsleistung kW 0,10 0,36 0,56 0,84 1,25
Abtriebsleistung kW 0,09 0,31 0,49 0,74 1,10
Abtriebsmoment Nm 32 113 182 273 406
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JEM

A jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE

ACHTUNG UNTERSETZUNG
Getriebe mit ATEX Genehmigung milssen L

mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

NENNUNTERSETZUNG 12,5 ZU 1

GETRIEBEGROSSE

BESCHREIBUNG

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 373 37:3 373 37:3 37:3
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 121,6 121,6 121,6 121,6 121,6
Antriebsleistung kW 0,35 1,07 2,14 3,03 4,28
Abtriebsleistung kw 0,31 0,95 1,94 2,77 3,91
Abtriebsmoment Nm 24 75 152 217 308
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 81,1 81,1 81,1 81,1 81,1
Antriebsleistung kW 0,27 0,85 1,67 2,39 3,56
Abtriebsleistung kW 0,23 0,75 1,49 2,15 3,22
Abtriebsmoment Nm 28 88 176 253 379
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 60,8 60,8 60,8 60,8 60,8
Antriebsleistung kW 0,23 0,73 1,39 1,98 2,95
Abtriebsleistung kW 0,19 0,63 1,23 1,76 2,64
Abtriebsmoment Nm 31 100 194 277 414
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 40,5 40,5 40,5 40,5 40,5
Antriebsleistung kW 1,17 0,55 1,06 1,46 2,28
Abtriebsleistung kW 0,14 0,47 0,92 1,28 2,01
Abtriebsmoment Nm 33 112 217 303 473
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 20,3 20,3 20,3 20,3 20,3
Antriebsleistung kW 0,08 0,33 0,54 0,74 1,29
Abtriebsleistung kW 0,07 0,28 0,46 0,63 1,10
Abtriebsmoment Nm 33 131 215 299 521
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jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE

UNTERSETZUNG

NENNUNTERSETZUNG 15 ZU 1

JEM

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

BESCHREIBUNG

GETRIEBEGROSSE

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 31:2 31:2 29:2 31:2 31:2
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 96,8 96,8 103,4 96,8 96,8
Antriebsleistung kW 0,30 0,88 2,01 2,82 3,58
Abtriebsleistung kW 0,26 0,77 1,79 2,53 3,22
Abtriebsmoment Nm 26 76 166 250 318
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 64,5 64,5 68,9 64,5 64,5
Antriebsleistung kW 0,24 0,70 1,57 2,20 3,07
Abtriebsleistung kW 0,20 0,61 1,38 1,94 2,71
Abtriebsmoment Nm 29 90 190 287 401
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 48,4 48,4 51,7 48,4 48,4
Antriebsleistung kW 0,20 0,60 1,30 1,70 2,54
Abtriebsleistung kW 0,16 0,51 1,13 1,48 2,21
Abtriebsmoment Nm 32 101 208 293 437
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 32,2 32,2 34,5 32,2 32,2
Antriebsleistung kW 0,14 0,45 0,88 1,16 1,90
Abtriebsleistung kw 0,11 0,37 0,75 0,99 1,63
Abtriebsmoment Nm 33 111 209 295 482
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 16,1 16,1 17,2 16,1 16,1
Antriebsleistung kW 0,07 0,23 0,45 0,59 1,01
Abtriebsleistung kW 0,05 0,19 0,37 0,49 0,84
Abtriebsmoment Nm 33 110 207 292 497

RENOLD GEARS

41




JEM

A jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE
ACHTUNG UNTERSETZUNG
Getriebe mit ATEX Genehmigung milssen .

mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

NENNUNTERSETZUNG 20 ZU 1

GETRIEBEGROSSE

BESCHREIBUNG

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 41:2 41:2 39:2 41:2 41:2
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 73,2 73,2 76,9 73,2 73,2
Antriebsleistung kW 0,22 0,71 1,45 2,03 2,85
Abtriebsleistung kw 1,18 0,60 1,26 1,77 2,51
Abtriebsmoment Nm 24 78 157 231 327
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 48,8 48,8 51,3 48,8 48,8
Antriebsleistung kW 0,17 0,55 1,11 1,57 2,23
Abtriebsleistung kW 0,14 0,45 0,95 1,35 1,92
Abtriebsmoment Nm 27 89 176 263 377
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 36,6 36,6 38,5 36,6 36,6
Antriebsleistung kW 0,14 0,46 0,89 1,32 1,73
Abtriebsleistung kW 0,11 0,37 0,75 1,11 1,47
Abtriebsmoment Nm 29 98 186 291 384
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 24 .4 24.4 25,6 24.4 24.4
Antriebsleistung kW 0,10 0,33 0,61 0,99 1,17
Abtriebsleistung kw 0,08 0,27 0,51 0,82 0,98
Abtriebsmoment Nm 30 104 189 321 382
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 12,2 12,2 12,8 12,2 12,2
Antriebsleistung kW 0,05 0,17 0,31 0,51 0,60
Abtriebsleistung kW 0,04 0,13 0,25 0,41 0,48
Abtriebsmoment Nm 30 103 187 318 379
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JEM

jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE A
UNTERSETZUNG e
| Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen

mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

NENNUNTERSETZUNG 25 ZU 1

GETRIEBEGROSSE

BESCHREIBUNG

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 25:1 25:1 49:2 49:2 25:1
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 60,0 60,0 61,2 61,2 60,0
Antriebsleistung kW 0,23 0,58 1,08 1,61 2,34
Abtriebsleistung kw 0,18 0,47 0,92 1,38 1,98
Abtriebsmoment Nm 29 75 144 216 315
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 40,0 40,0 40,8 40,8 40,0
Antriebsleistung kW 0,19 0,47 0,84 1,26 2,14
Abtriebsleistung kW 0,14 0,37 0,70 1,06 1,76
Abtriebsmoment Nm 34 89 163 247 423
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 30,0 30,0 30,6 30,6 30,0
Antriebsleistung kW 0,15 0,41 0,68 1,05 1,99
Abtriebsleistung kw 0,11 0,32 0,56 0,87 1,61
Abtriebsmoment Nm 37 100 174 271 513
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 20,0 20,0 20,4 20,4 20,0
Antriebsleistung kW 0,12 0,33 0,47 0,77 1,53
Abtriebsleistung kw 0,09 0,25 0,38 0,62 1,20
Abtriebsmoment Nm 41 120 177 291 575
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 10,0 10,0 10,2 10,2 10,0
Antriebsleistung kW 0,073 0,21 0,24 0,40 0,95
Abtriebsleistung kW 0,055 0,15 0,19 0,31 0,73
Abtriebsmoment Nm 48 142 175 289 686
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JEM

A jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE
ACHTUNG UNTERSETZUNG
Getriebe mit ATEX Genehmigung milssen .

mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

NENNUNTERSETZUNG 30 ZU 1

GETRIEBEGROSSE

BESCHREIBUNG

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 30:1 30:1 30:1 30:1 30:1
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
Antriebsleistung kW 0,19 0,61 1,23 1,59 2,05
Abtriebsleistung kw 0,15 0,48 1,00 1,30 1,69
Abtriebsmoment Nm 28 92 191 250 324
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 33,3 33,3 33,3 33,3 33,3
Antriebsleistung kW 0,15 0,41 0,96 1,44 1,85
Abtriebsleistung kW 0,11 0,33 0,76 1,15 1,49
Abtriebsmoment Nm 32 91 218 329 427
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 25,0 25,0 25,0 25,0 25,0
Antriebsleistung kW 0,13 0,36 0,80 1,19 1,66
Abtriebsleistung kw 0,09 0,27 0,62 0,93 1,30
Abtriebsmoment Nm 35 1083 237 356 498
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 16,7 16,7 16,7 16,7 16,7
Antriebsleistung kW 0,097 0,29 0,61 0,91 1,28
Abtriebsleistung kw 0,067 0,22 0,46 0,69 0,98
Abtriebsmoment Nm 38 123 263 398 559
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 8,3 8,3 8,3 8,3 8,3
Antriebsleistung kW 0,059 0,18 0,37 0,57 0,80
Abtriebsleistung kW 0,039 0,13 0,27 0,41 0,58
Abtriebsmoment Nm 45 144 305 473 663

44
RENOLD GEARS



JEM

jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE A
UNTERSETZUNG e
| Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen

mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

NENNUNTERSETZUNG 40 ZU 1

GETRIEBEGROSSE

BESCHREIBUNG

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 40:1 40:1 40:1 40:1 40:1
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 37,5 37,5 37,5 37,5 37,5
Antriebsleistung kW 0,14 0,41 0,84 1,25 1,63
Abtriebsleistung kw 0,10 0,31 0,65 0,97 1,26
Abtriebsmoment Nm 25 78 166 248 324
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 25,0 25,0 25,0 25,0 25,0
Antriebsleistung kw 0,11 0,33 0,65 0,97 1,33
Abtriebsleistung kW 0,07 0,24 0,49 0,73 1,00
Abtriebsmoment Nm 28 92 186 281 381
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 18,7 18,7 18,7 18,7 18,7
Antriebsleistung kW 0,089 0,28 0,55 0,81 1,12
Abtriebsleistung kw 0,059 0,20 0,40 0,60 0,82
Abtriebsmoment Nm 30 101 202 305 416
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5
Antriebsleistung kw 0,068 0,22 0,42 0,62 0,86
Abtriebsleistung kW 0,044 0,15 0,29 0,44 0,61
Abtriebsmoment Nm 33 112 224 340 464
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 6,2 6,2 6,2 6,2 6,2
Antriebsleistung kw 0,040 0,13 0,26 0,38 0,54
Abtriebsleistung kW 0,025 0,08 0,17 0,26 0,36
Abtriebsmoment Nm 38 130 263 397 545
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JEM

A jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE
ACHTUNG UNTERSETZUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung milssen .

mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

NENNUNTERSETZUNG 50 ZU 1

GETRIEBEGROSSE

BESCHREIBUNG

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 50:1 50:1 50:1 50:1 50:1
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0
Antriebsleistung kW 0,104 0,33 0,63 0,92 1,29
Abtriebsleistung kw 0,070 0,23 0,46 0,69 0,97
Abtriebsmoment Nm 22 74 147 220 310
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 20,0 20,0 20,0 20,0 20,0
Antriebsleistung kw 0,080 0,25 0,49 0,72 1,02
Abtriebsleistung kW 0,051 0,17 0,34 0,52 0,75
Abtriebsmoment Nm 25 83 165 249 356
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 15,0 15,0 15,0 15,0 15,0
Antriebsleistung kw 0,067 0,21 0,41 0,60 0,85
Abtriebsleistung kw 0,042 0,14 0,28 0,42 0,60
Abtriebsmoment Nm 27 89 179 270 384
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0
Antriebsleistung kw 0,046 0,16 0,31 0,46 0,65
Abtriebsleistung kw 0,028 0,10 0,21 0,31 0,45
Abtriebsmoment Nm 27 99 196 298 426
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 5,0 5,0 5,0 5,0 5,0
Antriebsleistung kW 0,025 0,09 0,19 0,29 0,41
Abtriebsleistung kW 0,015 0,05 0,12 0,18 0,26
Abtriebsmoment Nm 28 105 223 349 500
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jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE

UNTERSETZUNG

NENNUNTERSETZUNG 60 ZU 1

JEM

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

BESCHREIBUNG

GETRIEBEGROSSE

11 17 22 26 30

IST-UBERSETZUNG 60:1 60:1 60:1 60:1 60:1
1500min-1 ANTRIEB

Abtriebsdrehzahl min-1 25,0 25,0 25,0 25,0 25,0
Antriebsleistung kW 0,086 0,26 0,49 0,72 1,01
Abtriebsleistung kw 0,055 0,18 0,34 0,52 0,74
Abtriebsmoment Nm 21 68 131 197 283
1000min-! ANTRIEB

Abtriebsdrehzahl min-1 16,7 16,7 16,7 16,7 16,7
Antriebsleistung kw 0,066 0,20 0,39 0,57 0,80
Abtriebsleistung kW 0,041 0,13 0,26 0,39 0,56
Abtriebsmoment Nm 23 76 148 225 324
750min-1 ANTRIEB

Abtriebsdrehzahl min-1 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5
Antriebsleistung kw 0,054 0,17 0,32 0,48 0,66
Abtriebsleistung kw 0,032 0,11 0,21 0,32 0,45
Abtriebsmoment Nm 24 82 161 242 348
500min-1 ANTRIEB

Abtriebsdrehzahl min-1 8,3 8,3 8,3 8,3 8,3
Antriebsleistung kw 0,039 0,13 0,24 0,36 0,50
Abtriebsleistung kw 0,022 0,08 0,15 0,23 0,33
Abtriebsmoment Nm 25 90 175 265 381
250min-1 ANTRIEB

Abtriebsdrehzahl min-1 4,2 4,2 4,2 4,2 4,2
Antriebsleistung kw 0,021 0,075 0,15 0,23 0,31
Abtriebsleistung kW 0,012 0,043 0,09 0,14 0,19
Abtriebsmoment Nm 27 98 205 311 440
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JEM

0 jPM GETRIEBEDATEN - EINFACHE
aa UNTERSETZUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung milssen |

mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

NENNUNTERSETZUNG 70 ZU 1

GETRIEBEGROSSE

BESCHREIBUNG

11 17 22 26 30
IST-UBERSETZUNG 70:1 70:1 70:1 70:1 70:1
1500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 21,4 21,4 21,4 21,4 21,4
Antriebsleistung kW 0,070 0,23 0,43 0,63 0,85
Abtriebsleistung kw 0,040 0,15 0,28 0,43 0,59
Abtriebsmoment Nm 18 65 127 191 262
1000min-! ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 14,3 14,3 14,3 14,3 14,3
Antriebsleistung kw 0,049 0,17 0,33 0,49 0,70
Abtriebsleistung kW 0,028 0,10 0,21 0,32 0,46
Abtriebsmoment Nm 19 71 142 215 307
750min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 10,7 10,7 10,7 10,7 10,7
Antriebsleistung kw 0,039 0,14 0,28 0,41 0,58
Abtriebsleistung kw 0,022 0,08 0,17 0,26 0,37
Abtriebsmoment Nm 19 73 153 231 327
500min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 71 71 7.1 7.1 7.1
Antriebsleistung kw 0,027 0,099 0,20 0,31 0,45
Abtriebsleistung kw 0,015 0,056 0,12 0,19 0,27
Abtriebsmoment Nm 20 75 160 254 363
250min-1 ANTRIEB
Abtriebsdrehzahl min-1 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6
Antriebsleistung kW 0,016 0,055 0,11 0,17 0,26
Abtriebsleistung kW 0,008 0,030 0,06 0,10 0,15
Abtriebsmoment Nm 21 79 168 267 397
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RENOLD

RENOLDWeltweiter Verkauf und Service

ARGENTINIEN

Bennett Anderson,

Gonzales Y Cia SA, J.Aguero 1817
(1605) Munro

Buenos Aires

Tel:  +54 1147615007/ 3531
Fax: + 54 114760 0866

Los Ases Ketten SA,
Avda Gaona 4046,
1407 Buenos Aires
Tel:  +54 116710855
Fax: + 54116713141

AUSTRALIEN

Renold Australia Proprietary Ltd
508-520 Wellington Road,
Mulgrave, Victoria 3170, Mulgrave
North

Tel:  +61(0) 3 9262 3333

Fax: +61(0) 3 9561 8561

Branch Tel: +61 (0) 3 9262 3355
Email: melcag@renold.com.au

Unit 1,

12-18 Victoria Street, Lidcombe,
Sydney, NSW 2141.

Tel:  +61(0) 2 9649 3122

Fax: +61(0) 2 9646 1295
Email: nswsales@renold.com.au

Unit 10,

31 Boyland Avenue,
Coopers Plains, Brisbane,
Queensland 4108.

Tel:  +61(0) 7 3275 2155
Fax: +61(0) 7 3875 1779

Corner Orsmond & George Sts.
Hindmarsh, Adelaide,

South Australia 5007.

Tel: +61(0) 8 8346 9077

Fax: +61(0) 8 8340 1217

Unit 2,

127 Grandstand Street, Belmont,
Perth, West Australia 6104.

Tel: +61(0) 8 9479 1388

Fax: +61(0) 8 9479 1364

Unit 13

56 Industrial Drive,
Mayfield, NSW 2304

Tel:  +61 (0) 2 4960 8440
Fax: +61(0) 2 4960 8455

PO Box 159,

Unanderra, Wollongong, NSW 2526.

Tel:  +61(0) 242 621771
Fax: +61(0) 2 42 621772

Shop B,

247 Ingham Road,

Garbutt, Townsville, QLD 4814.
Tel:  +61(0) 7 4779 5922

Fax: +61(0) 7 4775 1446

OSTERREICH

Renold GmbH

Rudolf Haunser Gasse 60/1
A-1220 Wien, Austria.

Tel:  +43(0) 133034840
Fax: +43(0) 133034845

BANGLADESCH

Brady & Co (Bangladesh) Ltd,
31, Bangabandhu Avenue,
Dhaka-1000

Tel: +880 2802358

Fax: + 8802802358

BELGIEN

Renold Continental Ltd
Allée Verte 1,1000 Brussel.
Tel:  +32(0) 22011262
Fax: +32(0) 2 2032210
Email: info@renold.be

KANADA

Renold Canada Ltd

121 Roy Boulevard, Brantford,
Ontario, N3T 5N4

Toll Free: 1-800-265-9970

Tel: +1519756 6118

Fax: +1519 756 1767

Email: inquiry@renoldcanada.com

622 rue De Hull,

Ville La Salle,

Quebec, H8R 1V9.

Toll Free: 1-800-361-1414
Tel:  +1514 367 1764
Fax: +1514 367 4993

CHILE

Sargent S.A.,

Avda. Presidente Bulnes No 205,
Casilla 166-D,

Santiago - Chile.

Tel: c(,56 2) 510 3000

Fax: (56 2) 698 3989

Email: secventas@sargentagricola.cl

CHINA

Renold Transmission (Shanghai)
Company Limited

Unit 4A, Block 15

69 XiYa Road

Waigaogiao Free Trade Zone
Shanghai 200131

Tel:  +86 21 5046 2696

Fax: +86 21 5046 2695

Email: sales@renold.cn

KOLUMBIEN

Transmission de Potencia SA
Carrera 68B No10 - 98
Apartado Aereo 6794
Santafe de Bogato DC

Tel:  + 5712600100

Fax: + 5712904823

Importadora Casa Sueca Ltda.,
Calle 52, No. 1N-74,

Apartado Aereo 1208, Cali.
Tel: 00 57 2346 4455

Fax: 00 57 2346 4967

TSCHECHISCHE REPUBLIKH
Renold GesmbH

Technical Office, Dipl. Ing. R.
Badura,

Jaroslavice 129, CZ-76001 Zlin.
Tel: +42 67 7211074

Fax: +42 67 7211074

DANEMARK

Renold A/S,

Skelmarksvej 6, Postboks 90,
2605 Brandby.

Tel:  +45 43452611

Fax: +45 43 456592

Email: infor@renold.com

AGYPTEN

Itaco,

Int'l for Trading & Agency,
P.0. Box 7550, Nasr City, Cairo.
Tel:  +202 2718036

Fax: +20 2 2878089

EL SALVADOR

MVA & Cia

Residencial San Luis,
Avenida 4 #45 Block 2,

San Salvador,

El-Salvador, Central America
Tel: +503 274 649

FINNLAND

Kraftmek Oy,

Hitsaajankatu 9, P.O. Box 36,
FIN-00811 Helsinki

Tel:  + 3589 7557355

Fax: + 3589 7550414

FRANKREICH

Brampton Renold,

Zone Industrielle A, Rue de la
Pointe, BP 359, 59473 Seclin Cedex.
Tel:  +33(0) 320 16 29 29

Fax: +33(0) 320 16 29 00

DEUTSCHLAND
Arnold & Stolzenberg,
Juliusmiihle,

D37574 Einbeck.

Postal address:

PO Box 1635 + 1645
D37557 Einbeck.

Tel:  +49 (0) 5562 81163
Fax: +49 (0) 5562 81102
Email: arnoldandstolzenberg
@t-online.de

GRIECHENLAND
Provatas Engineering
53/47 Dragatsaniou St,
185 - 45 Piraeus.

Tel:  +30 14170266
Fax +30 14170253

HOLLAND

Renold Continental Ltd,
Jarmuiden 30c,

1046 AD Amsterdam.

Tel:  +31(0) 20 614 6661
Fax: +31(0) 20 614 6391
Email: info@renold.nl

UNGARN

Renold GesmbH

Technical Office, Ing. Havasi Janos,
Ret Utca 25, H-6200 Kiskoros.

Tel:  +36 (0) 78 312483

Fax: +36 (0) 78 312484

INDIEN

Voltas Limited.,

Machine Tool Division,
Voltas House B, 3rd Floor,
TB Kadam Marg,
Chinchpokli,

Mumbai 400033

Tel: 09122 370 0829

Fax: 09122 3714889
Email: mshaik@voltasltd.com

NORDIRLAND

Henry R. Ayton Ltd,
Derriaghy, Dunmurry, Belfast.
Tel: 01232618511

Fax: 01232 602436

REPUBLIK IRLAND

Henry R. Ayton Ltd.,

Broomhill Drive, Tallagh, Dublin 24
Tel:  +353(0) 14517922

Fax: +353(0) 14517922

ISRAEL

Technica J. Bokstein Co. Ltd,
3 Hatrupa Street,

Netanya 42504

Tel: + 9729 8850505

Fax: + 97236131074

ITALIEN

Bianchi Cuscinetti SpA

Via Zuretti, 102, 20125 Milano,
Tel: +390267861

Fax: + 3902 66981669

JAMAIKA

Masterton Ltd,

21-25 Hanover Street, P.O. Box 73
Kingston.

Tel:  +18 767 540557

Fax: + 18769 227807

KOREA

S.S. Corporation,

Yeouido, P.O. Box 60, Seoul.
Tel:  00-822-783-6829

Fax: 00-822-784-9322
Email: sslcorp@chollian.net

MALAYSIA

Renold (Malaysia)

LOT 2, Jalan Kecapi 33/2,
Eilte Industrial Park,

Off Jalan Bukit, Kemuning,
40400 Shah Alam, Selangor,
Malaysia.

Tel: +60 35122 9880

Fax: + 60351919881
Email: malaysia@renold.com

201, Jalan Simbang,

Taman Perling,

81200 Joho Bharu, Johor, Malaysia.
Tel:  +60(0) 7 2384152-3

Fax: +60 (0) 7 2384155

Email: malaysia@renold.com

67A, Jalan Medan Ipoh 6,
Bandar Baru Medan,

31400 Ipoh, Perak

Tel:  +60 (0) 5548 0059
Fax: +60(0) 5548 0214
Email: malaysia@renold.com

28B Jalan Perai Jaya 3,

Bandar Perai Jaya, 13600 Perai,
Penang, Malaysia

Tel:  +604-399 9648

Tel:  +604-399 0648

Fax: +604-399 5649

Email: malaysia@renold.com

MAURITIUS
Dynamotors Ltd,

P.0. Box 733, Bell Village,
Tel:  +2302122847/8/9
Fax: + 2302088348

MEXIKO

Accessorios Automotrices y
Rodamientos Industriales,

S.A. de C.V,, Calz Legaria 833-A
Col Irigacion, Mexico DF 11500
Tel: +5253956300

Fax: +52 53956370

www.renold.com
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RENOLD

RENOLDWeltweiter Verkauf und Service

NEUSEELAND
Renold New Zealand,
594 Rosebank Road,
Avondale, Auckland.

Postal Address:

PO Box 19460,

Avondale, Auckland.

Tel: +64(0)9 828 5018
Fax: + 64 (0) 9828 5019
Email: aksales@renold.co.nz

Christchurch Branch Office,

32 Birmingham Drive, Christchurch,
PO Box 9006, Christchurch,

Tel: +64 033382169

Fax: + 6403 338 8663

NORWEGEN

G. Heier A/S,

Postal Address: Postboks 6615,
Rodelokka, 0502 Oslo, Norway.
Office Address: Thv, Meyersgt.
7, Oslo.

Tel:  +47 23234230

Fax: +47 232 34242

PAKISTAN

Brady & Co. of Pakistan Ltd,
Shernaz House, P.O. Box 4453,
West Wharf Road, Karachi 2.
Tel: +9221.2310367/201712
Fax: +9221.2313376/2313378

PERU

Corporacion Basco S.A.C.
Av. Argentina 1165,
Lima 1, RUC 25776186.
Tel: +51 14336633
Fax: +5114313188

PORTUGAL

Harker, Sumner, S.A.

Zona Industrial Maia 1 - Sector X
4475 - 132 Gemunde - Maia
Portugal.

Tel:  +351229 4478 090

Fax: + 351229 4478 098

E-Mail: accionamantos.ind@harker.pt

SINGAPUR

Renold Transmission Limited

63 Hillview Avenue, #07-13,

Lam Soon Industrial Building,
Singapore 669569.

Tel:  + 656760 2422

Fax: + 656760 1507

E-Mail: renold@mbox5.singnet.com.sg

SUDAFRIKA

Renold Croft (Pty) Limited,

Corner Liverpool and Bolton Streets,
Nestadt Industrial Sites, Benoni, 1501
Postal Address: Private Bag x 030,
Benoni, 1500.

Tel:  +27(0) 11 747 9500

Fax: +27(0) 11 747 9505

E-Mail: renold@iafrica.com

P.0. Box 2661, Witbank 1035,
Mpumalanga,

Republic of South Africa.

Tel:  +27(0) 13 692 7760

Fax: +27 (0) 13 697 0546

Email: renoldwit@worldonline.co.za

SPANIEN

Brown Pestell,

Ctra N-11 Lm. 599.5 Nave 5,
08780 Palleja, Barcelona.
Tel:  +34936630740

Fax: + 34936632057

SCHWEDEN

Renold A/S

Skelmarksvej 6, Postboks 90
2605 Brondby

Denmark.

Tel:  +4543 452611

Fax: + 45 43 456592
E-Mail: infor@renold.com

SCHWEIZ

Renold (Switzerland) Gmbh,
Ringstrasse 16, Postfach 1115
CH-8600 Diibendorf 1.

Tel:  +41(0) 44 824 8484

Fax: +41(0) 44 824 8411
E-Mail: dubendorf@renold.com

Route De Prilly 25,
CH-1023 Crissier.

Tel:  +41(0) 21 632 9460
Fax: +41(0) 21632 9475
E-Mail: crissier@renold.com

THAILAND

United Power Engineering Co Ltd
4 Soi Sukhumvit 81 (Siripot)
Sukhumvit Road

Bangjak, Phrakhanong

Bangkok 10260.

Tel:  + 662 7425366

Fax: + 66 2 7425379

TRINIDAD

Tracmac Engineering Ltd,
P.O. Box 945, Port of Spain,
Trinidad, West Indies.

Tel:  + 1665 460 1532
Fax: + 18686710012

TURKEI USA
Glengo Ithalat lhracat Mumessillik Renold Inc

: Bourne Street, PO Box A, Westfield,
Gungoren Cad. No. 35 Bagcilar, New York, 14787-0546

34560 Tel: +1716 3263121
Bakirkoy, Istanbul. Fax: +1716 326 6121

Tel:  +90212 4613970 E-Mail: renold@cecomet.net
Fax: +90212 4613972

www.glengo.com.tr VENEZUELA

N Equipos Y Acessorios Astral CA,
VEREINIGTES KONIGREICH Apartado 1651 Valencia.
Renold Gears Tel:  +584 1332042
Holroyd Gears Works, Milnrow, Fax: +584 1345641

Rochdale OL16 3LS

Tel: +44(0) 1706 751000

Fax: +44 (0) 1706 751001
E-Mail: gears.sales@renold.com
Web: www.renold.com

WEB
www.renold.com

Renold Clutches & Couplings
Wentloog Corporate Park,
Newlands Road,

Cardiff CF3 2EU, Wales

Tel: +44(0) 29 20792737

Fax: +44(0) 29 20793004
(Sales):+ 44 (0) 29 20791360
E-Mail: couplings@cc.renold.com
Web: www.renold.com

Renold Hi-Tec Couplings
112 Parkinson Road

Halifax HX1 3QH

Tel:  +44 (0) 1422 255000
Fax: +44 (0) 1422 320273
E-Mail: sales@hitec.renold.com
Web: www.renold.com

Renold Chain

UK Sales, Horninglow Road,
Burton upon Trent,
Staffordshire, DE14 2PS.

Tel:  +44(0) 1283 512 940
Fax: +44 (0) 1283 512 628
E-Mail: enquiry@renold.com

Allgemeine Geschiftsbedingungen

e Aus Sicherheitsgriinden werden Kunden beim Kauf technischer Produkte, fiir die
gewerbliche (oder anderweitige) Benutzung darauf hingewiesen, dass zusétzliches
bzw. das aktuellste Informationsmaterial sowie Anleitungen beziiglich der Eignung
und der sicheren und ordnungsgemaBen Anwendung des Produktes, die nicht in
dieser Informationsschrift beriicksichtigt werden konnten, vom Kunden selbst von
unseren Ortlichen Verkaufsbiiros bezogen werden sollten. Alle relevanten
Informationen und Anleitungen miissen vom Kunden an die Person weitergereicht
werden, die mit dem Produkt arbeitet, voraussichtlich davon betroffen sein wird
oder fiir den Gebrauch des Produktes verantwortlich ist.

¢ Die in diesem Katalog angegebenen Leistungen und Toleranzen unseren
Produktes (insbesondere Wartbarkeit, VerschleiB-Lebensdauer, Zeitfestigkeit,
Korrosionsschutz) wurden innerhalb eines Priif- und Qualitatskontrollprogramm
gemaB Renolds, unabhangigen und/oder internationalen Norm-Empfehlungen. Wir
geben keinerlei Zusicherungen oder Gewahrleistungen darauf, dass unser Produkt
die angegebene Leistungen oder Toleranzen in bestimmten Anwendungen erfiillen
wird.

¢ Obwohl die Informationen in diesem Katalog mit groBter Sorgfalt erarbeitet
wurden, wird keine Verantwortung fiir Fehler {ibernommen.

o Wir behalten uns das Recht auf Anderungen aller in diesem Katalog enthaltenen
Informationen vor.

¢ Die in diesem Katalog benutzten Darstellungen reprasentieren lediglich die
Ausfiihrung des beschriebenen Produktes. Das gelieferte Produkt kann von dem
dargestellten in gewissem MaBe abweichen.

o Wir behalten uns das Recht vor Anderungen am Produkt durchzufiihren, um
Herstellungsbedingungen und/oder Entwicklungen (z.B. Ausfiihrung oder
Werkstoffe) zu entsprechen.

¢ Das Produkt kann von Renold Unternehmen oder Vertretern auf der ganzen Welt
nach den allgemeinen Verkaufsbedingungen des Unternehmens oder des
jeweiligen Vertreters, geliefert werden.

 Copyright Renold Power Transmission Limited 2001. Alle Rechte vorbehalten. Kein
Teil dieser Informationsschrift bildet einen Teil eines Vertrages, explizit oder
implizit.

www.renold.com
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AUSTRALIEN

Melbourne (Victoria)

Tel + 61 (03) 9262 3333

Fax + 61 (03) 9561 8561

auch in: Sydney, Brisbane, Adelaide, Perth,
Newcastle, Wollongong, Townsville.

OSTERREICH

Vienna

Tel + 43 (0) 13303484-0

Fax + 43 (0) 13303484-5

auch in: Kiskoros (Hungary), Jaroslavice
(Tschechische Republik).

BELGIEN
Brussels
Tel + 32 (0) 2 201 1262
Fax + 32 (0) 2 203 2210

KANADA

Brantford (Ontario)
Tel+1519 756 6118
Fax +1 519 756 1767
auch in: Montreal.

CHINA

Shanghai

Tel + 21 5046 2696
Fax + 21 5046 2695

DANEMARK

Brondby (Copenhagen)
Tel +45 43 45 26 11
Fax + 45 43 45 65 92

FRANKREICH

Seclin

Tel +33 (0) 320 16 29 29
Fax + 33 (0) 320 16 29 00

DEUTSCHLAND

Einbeck

Tel +49 (0) 5562 81163

Fax +49 (0) 5562 81102
auch in: Bielefeld, Diisseldorf,
Kornwestheim.

[1€0] {3

Seoul

Tel + 822 783 6829
Fax +822 784 9322

MALAYSIA

Selangor Darul Ehsan
Tel + 60 3-5191 9880
Fax + 60 3-5191 9881

auch in: Johor Bharu, Ipoh, Penang.

NETHERLANDS
Amsterdam

Tel + 31 206 146661
Fax + 31 206 146391

NEUSEELAND
Auckland

Tel + 64 9 828 5018
Fax + 64 9 828 5019
auch in: Christchurch.

SINGAPUR
Singapore
Tel + 65 6760 2422
Fax + 65 6760 1507

SUDAFRKA

Benoni

Tel + 27 11 747 9500
Fax + 27 11 747 9505
auch in: Witbank.

SCHWEDEN

Brondby (Copenhagen)
Tel + 4543 45 26 11
Fax + 45 43 45 65 92

SCHWEIZ

Duibendorf (Zuirich)

Tel + 41 (1) 44 824 84 84
Fax +41 (1) 44 824 84 11
also at: Crissier (Lausanne).

UK

Renold Gears, Rochdale

Tel + 44 (0) 1706 751000

Fax + 44 (0) 1706 751001

e-mail : gears.sales@renold.com

USA

Westfield NY

Tel +1 716 326 3121
Fax+ 1716 326 6121

WEB
www.renold.com

E-MAIL
e-mail : gears.sales@renold.com

Fiir Vertretungen in anderen Landern
wenden Sie sich bitte an Renold UK.

RENOLD

Superior Gear Technology

www.renold.com




